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Nota sobre este manual de montagem e utilizacdo

Este manual de montagem e utilizagdo fornece orientagdes para
uma montagem e utilizagdio seguras.

As informacdes e instrucdes contidas neste manual sdo vinculati-
vas para o manuseamento dos aparelhos PFEIFFER. As imagens
e ilustragdes no presente manual séo exemplificativas e devem
ser consideradas como tal.

= Para uma utilizcc(‘io segura e correta, ler atentamente este
manual antes da utilizagdo do aparelho e guardé-lo para re-
feréncia futura.

= Em caso de duvidas para além do conteddo deste manual,
contactar o Servico Pés-Venda da PFEIFFER Chemie-
Armaturenbau GmbH.

= Este manual aplica-se apenas ao atuador rotativo em si; pa-
ra a vélvula montada, aplica-se igualmente o respetivo ma-
nual.

Indicacdes e seu significado

Situagdes perigosas que provocam a morte ou ferimentos graves

Situacées que podem provocar a morte ou ferimentos graves

O Nora

Danos materiais e anomalias

| 1| Informacdo

Explicagées informativas

Q Sugestdo
Recomendagses prdticas
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1 Instrucdes de seguranca e medidas de
protecao

Utilizacdo prevista

O atuador rotativo PFEIFFER BR 31a Edicdo 2010 foi concebido
para operar uma vdlvula de borboleta de controlo montada,
uma vélvula de esfera ou outros atuadores com um corpo de
borboleta rotativo. Juntamente com a vdlvula, o atuador rotativo
é utilizado para cortar fluidos liquidos, gasosos ou vaporosos
em tubulagdes. O atuador rotativo é adequado para tarefas de
controlo ou operagdo ABRIR/FECHAR. O atuador rotativo pode
ser utilizado em instalagdes técnicas de processamento e indus-
triais.

O atuador rotativo foi concebido para condigdes definidas com
precis@o (p. ex., pressdo de sinal, bindrio, dngulo de atuagdo,
diregdo de rotacéio e de agdio). O operador deve, portanto, ga-
rantir que o atuador rotativo s6 é utilizado quando as condicdes
de utilizagdo correspondem aos critérios de concegdio na base
da encomenda. Se o operador pretender utilizar o atuador nou-
tras aplicagdes ou ambientes, deve consultar a PFEIFFER.

A PFEIFFER néo se responsabiliza por danos resultantes do in-
cumprimento da utilizagdo prevista ou por danos causados por
forcas externas ou outras influéncias externas.

= Consultar os dados técnicos e a placa de identificagdio para
os limites, dreas e possibilidades de aplicagéo.

Ma utilizagéo e utilizagéo incorreta razoavelmente previsiveis

O atuador rotativo néio é adequado para as seguintes aplica-

¢oes:

- Utilizagdo fora dos limites definidos pelos dados técnicos e
pela concegdo.

- Utilizagdo fora dos limites definidos pelos acessérios ligados
ao atuador rotativo.

- Utilizacdo em ambientes corrosivos com protecdo insuficien-
te.

Além disso, as atividades seguintes néo correspondem & utiliza-
¢do prevista:

- Utilizacdo de pegas sobresselentes de terceiros.
— Desmontar os conjuntos de molas individuais.

— Execucdio de trabalhos de manutengdio e reparagdio néo des-
critos.

Qualificacdo do pessoal de operagdo

A atuador rotativo sé pode ser desinstalado, desmantelado, ins-
talado e colocado em funcionamento por pessoal qualificado
que esteja familiarizado com a instalagdio, colocagdio em funcio-
namento e operacdo deste produto.

- Pessoal especializado, na acegdio do presente manual de
montagem e utilizagdo, sdio pessoas que, devido & sua for-
magdo técnica, conhecimentos e experiéncia, bem como ao
seu conhecimento das normas aplicéveis, séo capazes de
avaliar o trabalho que lhes é atribuido e de reconhecer po-
tenciais perigos.

Instrugdes de seguranca e medidas de protecdo

Equipamento de prote¢éo individual

A PFEIFFER recomenda o seguinte equipamento de protecdo pa-
ra o manuseamento do atuador rotativo pneumdtico BR 31a:

- Luvas de protecdio e sapatos de seguranca durante a monta-
gem e desmontagem do atuador.

— Protegdio ocular e protegdio auditiva ao operar o atuador ro-
tativo.

= Pega ao operador da instalagdio equipamento de protegéio
adicional.

Alteragoes e outras modificacdes

Nago sdio permitidas quaisquer alteragdes, expansdes e modifica-
¢des no produto sem consultar a PFEIFFER. O incumprimento
deste requisito invalida qualquer garantia do produto. A PFEIF-
FER ndo se responsabiliza por quaisquer danos materiais ou
pessoais dai resultantes.

Dispositivos de protegdo
Os atuadores rotativos pneumdticos da PFEIFFER n&o possuem
quaisquer dispositivos de seguranca especiais.

Se a fonte de alimentacdo falhar, o atuador rotativo assume au-
tomaticamente uma determinada posicéio de seguranga.

- A posigio de seguranca corresponde ao sentido de funcio-
namento e estd indicada na placa de identificagdo do atua-
dor rotativo PFEIFFER, ver capitulo "2.1 Placa de identifica-
¢do do atuador”.

Aviso de riscos residuais

Para evitar ferimentos pessoais ou danos materiais, o operador
e o pessoal de operagdio devem tomar medidas adequadas para
evitar perigos que possam ser causados no atuador rotativo pela
pressdo de sinal, pela energia de presséo das molas e pelas pe-
cas moveis.

- Para o efeito, o operador e o pessoal de operagdo tém de
respeitar todas as indicagdes de perigo, avisos e instrugdes
contidas neste manual de montagem e utilizagdo.

Dever de diligéncia do operador

o operador é responsavel pelo funcionamento correto e pelo
cumprimento das normas de seguranca.

- O operador é obrigado a fornecer ao pessoal de operagdio
este manual de montagem e utilizagdo, bem como os docu-
mentos aplicaveis, e a instruir o pessoal de operacdo na
operagdo correta.

- Além disso, o operador deve assegurar que o pessoal de
operagdo ou terceiros néio sejam colocados em perigo.

— Nao é da responsabilidade da PFEIFFER e, por isso, deve ser
assegurado ao utilizar o atuador rotativo, que o atuador ro-
tativo é apenas utilizado para o fim a que se desting, tal co-
mo descrito neste capitulo.

—  Este manual ndo substitui as instrugdes de seguranca e de
trabalho do operador. Em caso de conflito entre estas instru-
¢des e os procedimentos do operador, as diferencas devem
ser esclarecidas por escrito entre um representante autoriza-
do do operador e um representante autorizado da PFEIFFER.
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Instrugdes de seguranca e medidas de protecéo

Dever de diligéncia do pessoal de operacdo

O pessoal de operacéio deve estar familiarizado com este ma-
nual de montagem e utilizagdio, bem como com os outros docu-
mentos aplicaveis, e observar as adverténcias de perigo, avisos
e instrugdes neles contidos. Além disso, o pessoal de operagdio
deve estar familiarizado com os regulamentos aplicéveis relati-
vos & seguranca no trabalho e & prevencéio de acidentes e cum-
pri-los.

Normas e diretivas aplicaveis

— De acordo com a Diretiva Méquinas 2006/46/UE, os atua-
dores podem ser classificados como "pegas de uma méqui-
na". A colocagéio em funcionamento dos atuadores é, por-
tanto, proibida até que a mdquina e/ou o sistema final no
qual o atuador esté instalado cumpra os requisitos da Direti-
va 2006/46/UE e a sua conformidade com a mesma seja
declarada.

- Os atuadores ndo elétricos foram concebidos, fabricados e
classificados de acordo com a Diretiva ATEX 2014/68/UE.
A utilizagdio em zonas com atmosferas potencialmente explo-
sivas deve estar em conformidade com a classificacdo do
atuador e com os regulamentos de seguranga ATEX.

— De acordo com a Diretiva 2014/68/UE, os atuadores rotati-
vos pneumdticos PFEIFFER ndio devem ser considerados equi-
pamentos sob presséo.

- Os atuadores rotativos cumprem as normas TR CU 10/2011
e TRCU 12/2011.

Documentagéo aplicavel

Para além deste manual de montagem e utilizagdo, aplicam-se
os seguintes documentos:

- Folha de dados para o atuador rotativo B TB 31a.

— Folhas de dados individuais para os respetivos tamanhos de
atuadores > DB 31a-E2010

—  Manual de seguranca para utilizagdio em sistemas relevantes
para a seguranca P SH 31a.

1.1 Informacdes sobre possiveis danos pes-
soais graves

Perigos e invalidade da garantia!

A inobservéncia dos seguintes avisos de perigo e de adverténcia
pode resultar em perigos e invalidar a garantia da PFEIFFER.

= Observar os seguintes avisos de perigo e de adverténcia.

= Contactar a PFEIFFER em caso de duvidas:

Risco de rebentamento do atuador rotativo!

Os atuadores estdo sob presséo. A abertura incorreta pode pro-

vocar o rebentamento de componentes do atuador.

= Antes de trabalhar no atuador, despressurizar as pecas da
instalacéo afetadas e o atuador.

1.2 Informagdes sobre possiveis danos
pessoais

Risco de esmagamento devido a pecas méveis!

O atuador rotativo contém pegas méveis (haste do atuador, veio

de comando, efc.) que podem causar lesdes por esmagamento

quando agarradas.

= Nd&o meter a méo no ou por baixo do veio de comando en-
quanto a energia auxiliar pneumdtica do atuador estiver efe-
tivamente ligada.

= Ao trabalhar no atuador rotativo, desligar e bloquear a
energia auxiliar pneumdtica e o sinal de controlo.

= Ventilar o atuador.

= Ndo obstruir o movimento do atuador rotativo com objetos
que possam ficar presos na arcada.

= Se o veio do atuador e de comando estiver bloqueado
(p. ex., devido a "gripagem" apés um longo periodo de ina-
tividade), reduzir a energia residual do atuador (tenséo da
mola) antes de libertar o bloqueio, ver capitulo "11.1 Redu-
zir a tensdo de mola no atuador”.

Risco de ferimentos devido a ventilacdo do atuador!

O atuador rotativo é acionado pneumaticamente, pelo que o ar

de exaustdo sai durante o processo de controlo.

= Instalar a vélvula de modo a que nenhuma saida de ar este-
ja ao nivel dos olhos ou ventile na direcdo dos olhos ao nivel
do operador (salvo descricdo em contrdrio na documentacdo
da vélvula, o nivel do operador para a vélvula é a vista fron-
tal de todos os elementos de funcionamento da vélvula, in-
cluindo os acessérios, na perspetiva do pessoal de opera-
céo).

= Utilizar silenciadores e tampées adequados.

= Usar protecdo ocular e auditiva durante o trabalho nas pro-
ximidades do atuador.

Risco de ferimentos devido a molas pré-tensionadas!

As tampas estéo sob tensdo devido ds molas comprimidas. Além

disso, a desmontagem incorreta dos cartuchos de molas de com-

pressdo pode provocar ferimentos graves.

= Antes de iniciar o trabalho no atuador rotativo, desligar to-
das as linhas de alimentacdo pneumdticas, hidrdulicas e elé-
tricas e despressurizar o atuador rotativo.

= Ao desmontar a tampa, colocar o atuador rotativo na posi-
¢do "fechada" (0°) e remover os parafusos de batente corre-
famente.

= Ndo desmontar os cartuchos de molas de compresséo indivi-
duais.

= Contactar a PFEIFFER para a manutengdo dos cartuchos de
molas de compressdo.

EB 31a_PT
Edicdo de dezembro de 2022
Sujeito a dlteragdes técnicas



Risco de ferimentos devido a operacédo, utilizagdo ou instala-

¢do incorretas causadas por informacées ilegiveis no atuador!

Com o tempo, a gravagdo ou o carimbo no afuador, os autoco-

lantes e os sinais podem ficar sujos ou irreconheciveis, de modo

que os perigos néo podem ser reconhecidos e as instrucdes de

operagdo necessdrias ndo podem ser seguidas. Isto representa

um risco de ferimentos.

= Manter sempre legivel toda a rotulagem relevante do apare-
lho.

= Os sinais ou autocolantes danificados, em falta ou defeituo-
sos devem ser imediatamente substituidos.

1.3 Informagdes sobre possiveis danos
materiais

O noma

Danos no atvador rotativo devido a fixacdo incorreta das lin-

gas!

= Ndo fixar as lingas de suporte de carga ao limitador de ele-
vagdo ou ao volante opcional (redutor manual de emergén-
cia).

Danos no atuador rotativo devido a bindrios de aperto excessi-

vos ou insuficientes!

Os componentes do atuador rotativo devem ser apertados com

bindrios de aperto especificos.

= Componentes demasiado apertados estéo sujeitos a um des-
gaste excessivo. Os componentes muito pouco apertados po-
dem soltar-se, ver capitulo "15.1.1 Bindrios de aperto”.

Danos no atuador rotativo devido a ferramentas inadequadas!

Ferramentas inadequadas podem causar danos no atuador rota-

tivo.

= Sdo necessdrias ferramentas adequadas para trabalhar no
atuador rotativo, ver figura 15-1 e tabela 15-8 no capitulo
"15.1.3 Ferramentas".

Danos no atuador rotativo devido a lubrificantes inadequados!

Os lubrificantes inadequados podem corroer e danificar a su-

perficie.

= O material do atuador requer lubrificantes adequados, ver
tabela 15-7 no capitulo "15.1.2 Lubrificantes”.

Instrugdes de seguranca e medidas de protecdo
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2 Marcacées no aparelho

2.1 Placa de identificagdo do atuador

Marcacdes no aparelho

O tipo de atuador, tamanho, presséo de servico, bindrio, sentido de rotagéo, sentido da acdio da mola, temperatura de servigo e tipo

de ligagdio séio especificados pela designagéo do atuador.

A placa de identificagéio esté colada ao corpo do acionamento. A placa de identificagdo contém todas as informagdes necessdrias

para identificar o aparelho.
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i | Informacdo

As marcagdes no corpo e na placa de identificagdio devem ser mantidas para que a vé

vula permanega identificavel.
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Marcagdes no aparelho

Tabela 2-1: Marcacéo na placa de identificagéo do atuador

Informacdes Pos. Observacao
Marcagdo inconfundivel: (varigvel) 1 Nmero de comisséo
2 Ndmero de posicéio da comissdo
3 Nomero de série (atribuicdo automdtica)
Ligagdo de acessérios: (fixo, consoante o tamanho 4 AA1 a AA4 (correspondem aos tamanhos VDE/VDI 1 a 4)
do atuador)
Ligacdo de ar: (fixo, consoante o tamanho do 5 PC1=G1/8"
atuador) PC2=G 1/4"
PC3=G 3/8"
PC4=G1/2"
Pressdo max. permitida: (fixa) 6 Com BR 31a sempre 10 bar
Principio de funcionamento: (varidvel) 7 Funcéo do atuador: de agdio simples / de dupla agéio
8 Sentido de funcionamento:  CW = Clockwise (a mola fecha-se)
CCW = Counter Clockwise (a mola abre-se)
9 Representagdio Sentido de rotagdio para as molas e a ligagdo de ar.
esquemdtica: Interface Namur com marcagéio das ligagdes "2" e
ngn
Designacdo exata do tipo: (varidvel) 10 Série: BR 31a
11 Tipo: SRP / DAP
12 Tamanho do atuador: 00015 a 10000
13 Designagdo da mola: 2,5 a 6 (bar)
Angulo de rotagéio: (fixo, consoante o tamanho do 14 0-90° +5/-15°
atuador) 0-120°+/+5/-15°
0-180° +5/-15°
Nomero do artigo: (varidvel) 15 Pfeiffer - Nomero do artigo
Verséo de acordo com a norma EN: (fixo, consoante 16 Flange FO7
o tamanho do atuador) 17 Fixagdio de centragem (Y )
Exemplo: FO7-¥-D-17 18 Diagonal quadrada (D)
19 Quadrado tam. 17
Bindrios: (varidvel) 20 Especificagdio dos bindrios do atuador na presséo de alimentagdio correspondente
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3 Concegdo e principio de funcionamento

O atuador rotativo PFEIFFER BR 31a é adequado para utilizagéo
no interior ou no exterior e é montado a

- Vélvulas borboleta de controlo

- Vélvulas de esfera

- Vélvulas de obturador rotativas

- Vélvulas de amostragem

- Vdlvulas de pig

— Outros atuadores com corpo de borboleta rotativo montado.

3.1 Funcdo

O atuador é um componente pneumdtico para controlo remoto
de valvulas.

A presséo de sinal gera uma forca na superficie do pistdio que

pode ser igualada pelas molas dispostas no atuador na verséo
de agdo simples (SRP) e por uma contrapressdo correspondente
na versdo de dupla agdo.

A forga gerada nos pistdes é convertida num movimento rotativo
através do eixo do pinhdo.

Na versdo de agdio simples, o nimero de molas determina o
bindrio de retorno da mola e a pressdo de sinal necessdria.

3.2 Dados técnicos

As placas de identificagdo do atuador rotativo fornecem infor-
magdo sobre a versdo da vdlvula, ver capitulo "2 Marcagdes no
aparelho".

1| Informacédo
Informagées detalhadas estdo disponiveis na folha de dados
» 1B 3la.

3.3 Variantes
- Edigdo 2020+ para a automatizagdio integrada de acordo
com VDI/VDE 3847, ver folha de dados » DB 31a-22.

- Atuador rotativo de dupla agéio para 120°, 135°, 180°, ver
folha de dados > DB 31a-08.

- Atuador rotativo de agdio simples para 180°, ver folha de
dados > DB 31a-12.

- Atuadores de 3 posicdes, ver folha de dados » DB 31a-09.

— Atuadores rotativos com amortecimento hidrdulico, ver folha
de dados » DB 31a-05.

—  Atuadores rotativos com posicéio central centrada por mola,
ver folha de dados » DB 31a-07.

- Atuadores rotativos de fecho répido, ver folha técnica » DB
31a-13.

- Atuadores rotativos para a gama de baixa temperatura, ver
folha de dados » DB 31a-11.

Concegdo e principio de funcionamento

- Atuadores rotativos para fluido de controlo "dgua", ver folha
de dados » DB 31a-14.

- Atuadores rotativos com limitador de curso adicional, ver fo-
lha de dados B DB 31a-15.

- Atuadores rotativos com amortecimento hidréulico ajustével,
ver folha de dados » DB 31a-23.

—  Atuadores em aco inoxidavel, ver folha de dados P DB 31a-
06.

- Outras variantes disponiveis mediante pedido.

3.4 Movimento de rotacao e limitacao do
curso

—  Atuador standard:  @ngulo de rotagéio de 90° com ajuste da
posicdo final a 0° e 90°, ajustavel a
+5/-15°.

angulo de rotagdio de 120° com ajuste
da posicdio final a 0° e 120°, ajustével a
+5/-15°.

éngulo de rotagdio de 180° com ajuste
da posicdio final a 0° e 180°, ajustével a
+5/-15°.

Os batentes ajustéveis para a posicéio ABERTO/FECHADO

permitem um ajuste fino das posicdes terminais em +5° / -15°.

—  Atuador de 120°:

—  Atuador de 180°:

Consultar os cursos dos atuadores rotativos na respetiva folha de
dados técnicos, ver o capitulo “3.3 Variantes”.

3.5 Posicdo de seguranca e sentido de
funcionamento

3.5.1 Atuadores rotativos de agdo simples

(SRP)

Séio possiveis dois movimentos rotativos diferentes, que se for-
nam efetivos quando os pistdes sdio despressurizados ou quando
a alimentacdo elétrica falha.

Bloqueio de seguranca:
Com fecho de mola "CW", o atuador "roda para a direita".

Figura 3-1: Com fecho de mola

EB 31a_PT
Edicdo de dezembro de 2022
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Concegdo e principio de funcionamento

A versdo standard dos atuadores rotativos BR 31a é instalada
ao longo da diregéio do fluxo da vélvula.

O veio roda no sentido contrério ao dos ponteiros do relégio
da posigéio inicial "FECHADO" para a posigéio final "ABERTO"

quando acionado na ligagdio "2".

Em caso de perda de presséo na ligagdo "2", o veio roda
no sentido dos ponteiros do relégio até & posicdo inicial
"FECHADQO".

O atuador é fornecido na posicéo inicial.

| 1| Informacdo

Na montagem perpendicular & direcdo do fluxo da vélvula (ro-
tagdo a 90°), assegurar que o indicador de posicdo estd corre-
tamente ajustado, ver capitulo "5 Montagem".

Com abertura de seguranca:
Abertura por mola "CCW" (apenas SRP), o atuador "roda para
a esquerda"

Figura 3-2: Abertura por mola

Se o veio do atuador tiver de rodar no sentido dos ponteiros do
relégio quando a vélvula é aberta, os pistdes sdo instalados de
acordo com a “Figura 3-2: Abertura por mola” em oposicdo &
versdo padrdo.

O veio roda no sentido dos ponteiros do relégio da posicdo

inicial "FECHADO" para a posicdo final "ABERTO".

O atuador é fornecido na posicéo inicial.

3.5.2 Atuadores rotativos de dupla acéo
(DAP)

O atuador do tipo DAP ndo possui molas. Uma posicéio final de-

finida ndo é atingida em caso de falha de energia auxiliar pneu-

mdtica.

- O sentido de rotacédo standard é fechar no sentido dos pon-
teiros do relégio "CW".

— O sentido de rotagdo no sentido contrério ao dos ponteiros
do relégio "CCW" ¢ alcangado com atuadores de dupla
agdio através da pressurizagdo da ligagdo "2".

3.5.3 Alteragdo da posicdo de seguranca

A posicdio de seguranga do atuador rotativo pode ser invertida,
se necessdrio, ver capitulo "9.5 Trabalhos de conversdo".

3.6 Acionamento

Existem vérias opgdes para o acionamento (dngulo de rotagdo
de 90°, 120° ou 180°):

- Montagem direta de uma vélvula solenoide (5/2 ou 5/3 pa-
ra dupla agdio, 3/2 para acéio simples) nas ligagdes de pres-
SaO ||2|| e "4".

- Tubagem (para as ligagdes de pressdo "2" e "4") com unida-
de de controlo separada.

3.7 Acessorios

Os seguintes acessérios estdo disponiveis para os atuadores, in-
dividualmente ou em combinagdo:

—  Posicionador

— Inferruptor de fim de curso

— Vélvulas solenoides

- Redutor de pressdo

- Blocos de montagem de manémetro
- Estranguladores

- Amplificador de volume (booster)

- Ventilador répido

— Redutor manual de emergéncia

- Estdo disponiveis outros acessérios de acordo com as especi-
ficacdes.

3.8 Pressdo de comando

A pressdo méxima de comando é de 10 bar (145 PSI).

Para atuadores de dupla agdio e agdio simples, a presséo de ser-
vico varia de 2,5 bar (36 PSI) a 10 bar (145 PSI).

3.9 Fluido de controlo

Ar seco ou lubrificado e gases inertes, desde que sejam compati-
veis com os componentes internos e a massa lubrificante do
atuador.

1| Informacdo

O fluido de controlo deve ter um ponto de orvalho de -20°C
(-4°F) ou estar pelo menos 10°C (50°F) abaixo da temperatura
ambiente. A dimensdo mdxima das particulas contidas no fluido
de controlo ndo deve exceder 30 pm.

3-2
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Concegdo e principio de funcionamento

Figura 3-3: Desenho explodido da versdo do atuador rotativo Edicdo 2010

Tabela 3-1: Lista de pecas para a verséo do atuador rotativo Edicdo 2010

Pos. Designagdo Pos. Designagdo
1 Came (ajuste da posicdo final) 16 Vedante do pistdo
2 Parafuso de ajuste 17 Cartucho de molas de compressdio
3 Contraporca 18 Anel de retengdio
4 Anilha 19 Indicador de posigdo
5 Mordentes de guia do pistdo 20 Vedante do veio (em baixo)
6 Casquilho do veio (em cima) 21 Vedante do veio (em cima)
7 Casquilho do veio (em baixo) 22 Tampa (direita)
8 Anilha de encosto 23 Tampa (esquerda)
9 Tampéio do canal de ar 24 Parafuso (indicador de posicéo)
10 Disco de suporte 25 Pistdio
11 Vedante (parafuso de ajuste) 26 Placa de identificagdio
12 Colar de apoio 27 Placa de identificagdio (tampal)
13 Parafuso da tampa 28 Centragem
14 Vedante da tampa 29 Corpo
15 Cinta de guia do pistdo 30 Veio

EB 31a_PT 3-3
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Concegdo e principio de funcionamento

3.10 Temperatura de funcionamento
- Atuador standard:
de -40°C (-40°F) a +80°C (+176°F).

- Atuador de baixa temperatura SLT com O-rings de silicone:
de -55°C (-67°F) a +80°C (+176°F).

- Atuador de dlta temperatura HT com O-rings FPM:
de -15°C (+5°F) a +150°C (+300°F).

| 1| Informacdo

Séo necessdrias massas lubrificantes especiais para aplicacdes a
baixa e alta temperatura. Contactar a PFEIFFER. Uma temperatu-
ra alta ou baixa pode afetar a vida util dos atuadores.

3.11 Lubrificacao

Os atuadores sdo lubrificados na fébrica para um funcionamen-
to normal durante toda a sua vida Gtil. A massa lubrificante pa-
dréio esté aprovada para a gama de temperaturas de -40°C
(-40°F) a +80°C (+176°F). S@o necessdrias massas lubrificantes
especiais para temperaturas baixas (SLT) e altas (HT). Contactar
a PFEIFFER.

| 1| Informacdo

Massas lubrificantes recomendadas para atuadores rotativos pa-
ra utilizagdo em condices normais, ver tabela 15-7 no capitulo
"15.1.2 Lubrificantes".

3.12 Revestimento e protecdo contra a
corrosao

Todos os atuadores séo fornecidos com protegdio anticorrosiva
para influéncias ambientais normais. Para conhecer a resisténcia
a corrosdo das diferentes variantes de protecéo, consultar a fi-
cha técnica.

i | Informacéo
Antes da montagem do atuador num ambiente agressivo, asse-
gurar que a variante de protecdo selecionada é adequada.

3.13 Tempo de comutagdo

Os tempos de comutagdio podem ser encontrados nas folhas de

dados correspondentes para os respetivos tamanhos de atuador,
ver » DB 31a-E2010.

1 | Informagéo

O tempo de comutagdo depende de vdrios fatores, como a pres-
séo de comando, o fluxo do fluido de controlo (seccdo transver-
sal da linha, caudal dos componentes pneumdticos), o tipo de
vélvula, o bindrio e o tipo da vélvula, o fator de seguranca apli-
cho, a Frequéncio de comutagdo, a temperatura, efc.

3.14 Montagem dos atuadores rotativos

1| Informacéo

— Todos os componentes estdo limpos e em perfeitas condicdes.
— Utilizar a massa lubrificante recomendada pela PFEIFFER para
a montagem, ver tabela 15-7 no capitulo "15.1.2 Lubrifican-

tes”.

3.14.1 Montagem do veio
(ver Figura 3-3, Figura 3-4, Figura 3-5 e Figura 3-6)

Figura 3-4: Veio

= Montar os casquilhos do veio superior e inferior (6 e 7).

= Montar os vedantes do veio superior e inferior (20 e 21) no
veio.

= Lubrificar o exterior da superficie do veio em cima e em bai-
xo, ver Figura 3-4.

= Inserir parcialmente o veio (30) na corpo (29), ver Figu-
ra 3-5.

Figura 3-5: Montar o veio
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= Montar o came (1) na posicdio desejada em relagdo & posi-
¢dio da cabeca do veio e da base do veio, bem como ao
sentido de rotacdo do atuador, ver Figura 3-6.

Paralelo

Diagonal

Figura 3-6: Posicdo do came

Montar a anilha de encosto interna (8).
Introduzir completamente o veio (30).

Montar a anilha de encosto externa (8).

4 3 4 8

Montar o disco de suporte (10) e o anel de refengéio (18)
com um dlicate de pressdo.

1| Informacdo

Informagéo para atuadores a partir do ano de fabrico 2006

Nesta verséo do atuador, os parafusos de ajuste ( 2 ) séo monta-

dos a partir do interior do corpo do atuador, ver Figura 3-17.

Esta montagem deve ser efetuada antes da montagem do pistdo

e da tampa.

= Efetuar o capitulo “3.14.5 Montagem dos parafusos de ajus-
te, versdo do atuador a partir de 2006” antes do capitulo
“3.14.2 Montagem dos pistdes” e do capitulo “3.14.3 Mon-
tagem das tampas”.

Concegdo e principio de funcionamento

= Montar o vedante do pistdo (16)

= Montar as mordentes de guia do pistdo (5) e a cinta de guia

do pistdio (15).

= Lubrificar a superficie de rolamento dos pistdes (25) no cor-

po (29) e os dentes dos pistdes.

= Manter o corpo (29) na posicdo horizontal, fixando a extre-

midade superior do veio num torno ou bloqueando a extre-
midade do veio com uma contraparte correspondente, ver Fi-
gura 3-7.

Figura 3-8: Posicéo do came

= O came (1) estd na posicéo correta, ver Figura 3-8.

= No sentido de rotagdo normal (fecho no sentido dos pontei-
ros do relégio), rodar o corpo (29) 40° a 45° no sentido
contrdrio ao dos ponteiros do relégio, visto de baixo.

= Rodar no sentido dos ponteiros do relégio quando visto de
cima, dependendo da forma como o veio é segurado, ver Fi-
gura 3-9.

3.14.2 Montagem dos pistoes

(ver Figura 3-3, Figura 3-7, Figura 3-8, Figura 3-9, Figura 3-10
e Figura 3-11)

Figura 3-7: Extremidade do veio

Figura 3-9: Montar o pistdo - dngulo de rotacdo do corpo

= Pressionar simultaneamente os dois pistdes (25) para dentro
do corpo (29) até os pistdes engatarem e rodar o corpo no
sentido dos ponteiros do relégio ou no sentido contrério o
dos ponteiros do relégio até ao fim do curso, ver Figura 3-9
e Figura 3-10.

90°

Figura 3-10: Montar o pistéo
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Concegdo e principio de funcionamento

= Verificar se os pistdes na posicdo final rodam o veio 4° para
além da linha central (0°), ver Figura 3-11.

Figura 3-11: Montar o pistdo - posicdo final

3.14.3 Montagem das tampas

(ver, Figura 3-3, Figura 3-12, Figura 3-13, Figura 3-14 e Figu-

ra 3-15)

Para os tamanhos 00900 a 03000, as tampas (22) e os cartu-

chos de molas de compressdo (17) estdo simétricos.

= Superficie de rolamento do corpo.

= Para atuadores de agdio simples, inserir o nimero correto de
cartuchos de mola de compresséo na tampa de acordo com

a tabela na folha de dados relevante, ver Figura 3-12 e Fi-
gura 3-13.

Figura 3-13: Montar as molas

Para atuador com limitador de curso adicional:

= Enroscar os parafusos de ajuste (102) nas tampas (122 e
123).

= Alinhar a cabeca do parafuso na superficie da tampa, ver
Figura 3-14.

= Posicionar o vedante (111).
= Colocar a anilha (103).

= Aparafusar a contraporca (104).

104 111

i
 —

102 103

122 /123

Figura 3-14: Limitador de curso adicional

Tabela 3-2: Componentes do limitador de curso adicional

Pos. Designacdo
102 Parafuso de ajuste
103 Contraporca
104 Anilha

111 Vedante

122 Tampa (direita)
123 Tampa (esquerda)

2 Introduzir o vedante da tampa (14) na ranhura das duas
tampas (22 e 23).

A=B

£

(-

o
q

L <<

Figura 3-15: Montar os parafusos da tampa

0 Nota

Perigo de danos nos componentes devido a uma montagem in-

correta!

Ao reinstalar, as tampas podem ser danificadas pela forca desi-

gual das molas comprimidas.

= Montar a tampa e manter uma distancia constante (A = B)
entre o corpo do atuador rotativo e a interface da tampa, ver
Figura 3-15.

= Observar a sequéncia de instalacdo, ver Figura 3-16.
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Concegdo e principio de funcionamento

Quantidade total
de parafusos (13)
por atuador

Sequéncia de
montagem

-12 E—

-16 e

Figura 3-16: Montar os parafusos da tampa

= Montar a tampa no corpo (29).
= Assegurar que os O-rings estdio nas ranhuras.

= Finalizar o aperto dos parafusos (13), apertar cada parafuso
uma volta pela sequéncia indicada, ver Figura 3-16.

= Para os bindrios de aperto, ver "15.1.1 Bindrios de aperto".

3.14.4 Montagem dos parafusos de ajuste,
versdo do atuador até 2006

(ver Figura 3-3 e Figura 3-17)

= Introduzir os dois parafusos de ajuste (2), as contraporcas
(4), as anilhas (3) e os vedantes (11).

= Aparafusar os parafusos de ajuste (2) no corpo, ver Figu-
ra 3-17.

Vers&o do atuador até 2006

Verséo do atuador a partir de 2006

Figura 3-17: Montar os parafusos de ajuste

3.14.5 Montagem dos parafusos de ajuste,
versdo do atuador a partir de 2006

(ver Figura 3-3 e Figura 3-17)

1 | Informagéo

Ambos os parafusos de ajuste (2) sé podem ser inseridos através

do interior do atuador.

= Efetuar a montagem dos parafusos de ajuste antes do capitu-
lo “3.14.2 Montagem dos pistdes” e do capitulo “3.14.3
Montagem das tampas”.

= Inserir os vedantes (11).

= Colocar as contraporcas (4), as anilhas (3) nos parafusos de
ajuste (2).

3.14.6 Ajuste da posi¢do final para o atuador
standard

(fecho no sentido dos ponteiros do relégio)

0° (fechar), ajuste da posicao final com o atuador na posicdo

fechada

= Enroscar ou desenroscar o parafuso direito (2) (vista de ci-
ma) até a posicdo final desejada ser atingida.

= Apertar a contraporca (4) para fixar a posicdo. Bindrios de
aperto da contraporca, ver tabela 15.2 no capitulo "15.1.1
Bindrios de aperto".

90° (abrir), ajuste da posicdo final com o atuador na posigéo
aberta

= Enroscar ou desenroscar o parafuso esquerdo (2) (vista de
cima) até a posicdo final desejada ser atingida.

= Apertar a contraporca (4) para fixar a posicdo. Bindrios de
aperto da contraporca, ver tabela 15.2 no capitulo "15.1.1
Bindrios de aperto".
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Concegdo e principio de funcionamento

3.14.7 Montagem do indicador de posicdo
(ver Figura 3-3 e Figura 3-18)

w %

Figura 3-18: Montar o indicador de posicdo

= Colocar o indicador de posigéo (19) no veio e verificar se
estd na posigao correta.

= Apertar os parafusos (24).

3-8

EB 31a_PT
Edicdo de dezembro de 2022
Sujeito a dlteragdes técnicas



4  Envio e transporte interno

Os trabalhos descritos neste capitulo sé podem ser executados
por pessoal especializado e devidamente qualificado para o
efeito.

4.1 Aceitar envio

Efetuar os seguintes passos apés a recegdio da mercadoria:

= Verificar o dmbito da entrega. Verificar as informagdes da
placa de identificagdo do atuador com a guia de remessa.
Para mais informagdes sobre a placa de identificagdo, ver o
capitulo "2 Marcagdes no aparelho".

= Verificar se o envio apresenta danos provocados pelo trans-
porte. Comunicar os danos de transporte & PFEIFFER e & em-
presa de transporte (ver guia de remessa).

= Determinar o peso e as dimensdes das unidades a transpor-
tar e a elevar, a fim de selecionar, se necessdrio, o equipa-
mento de elevacdo e o equipamento de movimentagdo de
cargas adequados.

4.2 Desembalar o atuador

Observar os seguintes procedimentos:

= S6 desembalar o atuador imediatamente antes da monta-
gem.

= Para o transporte interno, deixar o atuador na palete ou no
contentor de transporte.

= Ndo retirar as tampas de protecdo de pléstico das ligacdes
de ar comprimido "2" e "4".

= Eliminar corretamente a embalagem de acordo com os regu-
lamentos locais.

4.3 Transportar e elevar o atuador

Perigo devido & queda de cargas suspensas!
= Ndo permanecer sob cargas suspensas.
= Proteger as vias de transporte.

Tombamento do equipamento de elevacéo e danos nos dispo-

sitivos de elevacdo de carga devido a ultrapassagem da capa-

cidade de elevacdo!

= Utilizar apenas equipamento de elevacdo e dispositivos de
elevacdo de carga aprovados com uma capacidade de ele-
vagdo pelo menos igual ao peso do atuador, incluindo a em-
balagem, se necessdrio.

Envio e transporte interno

O noma

Danos no atuador devido & fixacdo incorreta das lingas!

Os parafusos de olhal enroscados nos atuadores roscados PFEIF-

FER sdo utilizados apenas para a montagem e desmontagem do

atuador e para a elevacdo do atuador sem vélvula.

= Os parafusos de olhal ndo podem ser utilizados para a ele-
vagdo vertical, com carga, de uma vélvula completa.

= Ndo fixar as lingas de suporte de carga ao volante de um
redutor manual de emergéncia opcional, ao suporte ou a ou-
tros componentes.

= Respeitar as condicées de elevacdo, ver capitulo “4.3.2 Ele-
var o atuador”.

43.1

O atuador pode ser transportado utilizando equipamento de
elevagdio, como uma grua ou um empilhador.

Transportar o atuador

= Para o transporte, deixar o atuador na palete ou no conten-
tor de transporte.

= Respeitar as condi¢des de transporte.

Condicdes de transporte

= Proteger o atuador de influéncias externas, tais como impac-
tos.

= Néo danificar a protecdo anticorrosiva (pintura, revestimento
de superficie). Reparar imediatamente qualquer dano.

= Proteger o atuador da humidade e da sujidade.

= Respeitar a gama de temperaturas permitida, ver folha de
dados > TB 31a.

4.3.2 Elevar o atuador

Para montagem numa vélvula, os atuadores maiores podem ser
elevados utilizando equipamento de elevacéo, como uma grua
ou empilhador.

Condicdes para a elevagéo

= Utilizar um gancho com fecho de seguranga como dispositi-
vo de suspensdo, ver Figura 4-1 e Figura 4-2, para que as
lingas néo possam deslizar do gancho durante a elevagdo e
o transporte.

= Proteger as lingas na cinta de transporte contra deslizamento
e queda.

= Fixar as lingas de modo a poderem ser novamente retiradas
apés a instalagdio na vélvula.

= Evitar a oscilacdo e a inclinacdo do atuador.
= Nao efetuar quaisquer furos adicionais no atuador.

= Em caso de interrupgdo do trabalho, ndo deixar a carga sus-
pensa no ar no equipamento de elevacdo durante longos pe-
riodos de tempo.

= Elevar sempre sem vélvula montada.
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Envio e transporte interno

Figura 4-1: Pontos de elevacdo no atuador até DAP/SRP 1200

Figura 4-2: Pontos de elevacdo no atuador a partir de DAP/SRP 2000

i

DAP/SRP 02000

DAP/SRP 04000

DAP/SRP 10000

Figura 4-3: Parafusos de olhal

4-2
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Tabela 4-1: Tamanhos dos parafusos de olhal

Parafusos de olhal de acordo

Tamanho do atvador com a norma DIN EN 580

DAP/SRP 02000
M10
DAP/SRP 03000
DAP/SRP 04000
DAP/SRP 05000 M12

DAP/SRP 10000

Elevar o atuador (sem vdalvula)

= Utilizar um gancho com fecho de seguranga como dispositi-
vo de suspensdo para que as lingas néio possam deslizar do
gancho durante a elevacédio e o transporte, ver Figura 4-1 e
Figura 4-2.

= Fixar a linga de elevagéio ao atuador e ao dispositivo de ele-
vagdo (p. ex., gancho) da grua ou empilhador de modo
que n&o possa deslizar.

= Para atuadores rotativos maiores a partir de DAP/SRP
02000, enroscar os parafusos de olhal nos orificios roscados
previstos para o efeito.

= Fixar a corrente da linga ao parafuso de olhal do atuador e
ao dispositivo de suspenséo (p. ex., gancho) da grua ou em-
pilhador.

= Elevar cuidadosamente o atuador. Verificar se os dispositivos
de elevagdo de carga aguentam.

= Mover o atuador para o local de montagem a uma velocida-
de constante.

= Montar o atuador na vélvula, ver "Tabela 15-5: Bindrios de
aperto na ligagdo 1SO".

= Apéds a montagem: Retirar a corrente da linga ou a linga de
elevacéo.

= Retirar novamente os parafusos de olhal.

Perigo devido a elevacéo e transporte incorretos!

Envio e transporte interno

Figura 4-4: Kit de elevagdo

SN
\ ' / 0}'
Jy" N
0 I r{
|
> Kitde elevacdo
eropoise g ~ f
H | Q R
J ' |
T i

Figura 4-5: Vista explodida do "Kit de elevagdo”

Tabela 4-2: Componentes do "Kit de elevagéo”

Os pontos de elevacdo apresentados no desenho esquematizado .
para as lingas séo exemplos para a maioria das variantes de e LD
atuador. No entanto, as condicdes de elevacdo e transporte do H Pino roscado
atuador podem ser alteradas no local. o
= O operador deve certificar-se de que o atuador é elevado e . Anilha
rransportado em seguranga. Y Porca
L Extenséo
M Parafusos de olhal

Elevar o atuador com o "kit de elevagdo"

Os atuadores também podem ser elevados com um "kit de ele-
vagdo" desenvolvido para o efeito.

O kit de elevac@io ndio estd incluido no atuador e pode ser enco-
mendado separadamente, consultar a PFEIFFER.
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Envio e transporte interno

Tabela 4-3: Componentes do "Kit de elevagdo"

Tabela 4-4: Carga méxima de elevagdo ¥

Atuador Peso Aparafusar | Parafusos | max. ZG Atuador
SRP/DAP emkg" a tampa de olhal em kg ? DAP/SRP i) 1o af Y F12
00300 12.6 4x M10x35 MI10 300 00015 100
00450 18.1 4x M10x35 M10 300 00030 150
00600 24 4x M12x50 M12 400 00060 150
00200 31.6 4x M12x50 M12 400 00100 300
01200 451 4x M14x55 M14 600 00150 300
02000 64 4x M16x60 M16 800 00220 400
03000 102 6x M14x55 M14 600 00300 400
04000 150 6x M16x60 M16 800 00450 600
05000 169 8x M16x60 M16 800
10000 251 8x M16x70 M16 700 Atuador
DAP/SRP F12 F14 F16 F25 F30
1) Peso SRP com 6 molas
, . 00600 = 600
) Peso adicional
00900 1100
01200 1100
Elevar a vélvula completa
02000 1500
— Caso 1 (solugdo recomendadal)
03000 1500
04000 1500
05000 1500
10000 1500
3 Carga méxima de elevagdo em kg, em relagdio ao tamanho do
q . atuador e ao padrdo do flange. Flange do atuador de acordo
Atvador rofafivo com a norma ISO 5211.
\ N,
— Caso 2 (solucdo ndo recomendadal)
Furos ‘ ‘
roscados 2x l""-" ""-"l
. — ) 1
Flange do atuador © O
y seg.1ISO5211 o
], 04
p I g
Vélvula )¢ SN
Atuador rotativo \
Flange do atuador
seg.1ISO5211

Figura 4-6: Pontos de elevacdo de uma vélvula completa

Vélvula

Figura 4-7: Pontos de elevacdo de uma vélvula completa
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Tabela 4-5: Peso adicional méximo permitido

carga max. peso adicio-
Atuador | para ambos | Furos rosca- Peso nal maéx.
DAP/SRP | os furos em dos emkg® | permitido em
kg kg
02000 200 M10x15 64 136
03000 200 M10x15 102 98
04000 300 M12x15 150 150
05000 300 M12x15 169 131
10000 300 M12x15 251 49

4 Peso SRP com 6 molas

Perigo devido a uma fixagdo incorreta das lingas na vélvula!

= Observar as instrucdes detalhadas para a elevacdo de uma
vélvula completa, ver a documentacéo correspondente da
respetiva vélvula.

Perigo devido a unides roscadas incorretas!

A capacidade de elevacdo indicada pressupde que todos os pa-
rafusos e pernos necessdrios para a elevagéo estdo devidamente
apertados.

= Respeitar a unido roscada minima > 1x o diémetro da rosca.

Perigo devido a inobservéncia das normas de seguranca!

= Respeitar as regras de seguranca no manuseamento de car-
gas.

A PFEIFFER ndo se responsabiliza pelo manuseamento incorreto

dos atuadores ou por cargas adicionais.

4.4 Armazenar o atuador

O Nora

Danos no atuador devido a armazenamento incorreto!

—Respeitar as condigdes de armazenamento.

— Evitar o armazenamento prolongado.

— Consultar a PFEIFFER no caso de condicdes de armazenamen-
to diferentes e de periodos de armazenamento mais longos.

1 Informacéo

A PFEIFFER recomenda o controlo regular do atuador e das con-
dicées de armazenamento durante periodos de armazenamento
mais longos.

Envio e transporte interno

Condicées de armazenamento

= Com a vélvula e o atuador j&@ montados, observar as condi-
¢Ses de armazenamento da respetiva vélvula, ver a respetiva
documentacéio da vélvula.

= Em caso de armazenamento antes da instalacéio, o atuador
deve geralmente ser armazenado num espago fechado e
protegido de influéncias nocivas, tais como impacto, sujida-
de ou humidade. Recomenda-se uma temperatura ambiente
de 25°C + 15°C e uma humidade relativa de <75%.

= Proteger o atuador contra deslizamento ou tombamento na
posicdo de armazenamento.

= Nao danificar a protegéio anticorrosiva (pintura, revestimento
de superficie). Reparar imediatamente qualquer dano que
ocorra.

= Assegurar que o ar ambiente estd isento de dcidos ou outros
Meios COrrosivos e agressivos.

= Ndo colocar objetos sobre o atuador.
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5 Montagem

Os trabalhos descritos neste capitulo sé podem ser executados
por pessoal especializado e devidamente qualificado para o
efeito.

5.1 Condicoes de instalagdo

Assegurar as seguintes condicdes antes da montagem:
- O atuador néo est& danificado.

- O'tipo, o material e a gama de temperaturas do atuador
correspondem as condicdes ambientais (temperaturas, etc.).
Para mais informagdes sobre a placa de identificagdo, ver o
capitulo "2 Marcagdes no aparelho.

5.2 Preparar a montagem

Efetuar os seguintes passos de preparagéo:

= Preparar o material e as ferramentas necessérias para a
montagem.

= Verificar se os tampdes de ventilagdio opcionais ndo estdo
entupidos.

= Verificar se os manémetros dos acessérios estdo a funcionar
corretamente.

= Se a vélvula e o atuador ja estiverem montados, verificar as
unides roscadas quanto aos bindrios de aperto corretos. Os
componentes podem soltar-se durante o transporte.

5.3 Montar o dispositivo

Dependendo da verséo, as vélvulas PFEIFFER sdo fornecidas
com o atuador e os acessérios j@ montados na vélvula.

No entanto, a vélvula, o atuador e os acessérios também podem
ser fornecidos separadamente. Se fornecidos separadamente, o
vélvula, o atuador e os acessérios devem ser montados no local
de instalacéio.

As atividades necessdrias para a instalagdo e antes da coloca-
¢&o em funcionamento estdo listadas abaixo.

Perigo de rebentamento em caso de abertura incorreta de apa-

relhos e componentes sob presséo!

Os atuadores rotativos pneumdticos sdo dispositivos pressuriza-

dos que podem rebentar se forem manuseados incorretamente.

Os componentes e fragmentos projetados para o ar podem cau-

sar ferimentos graves ou mesmo a morte.

= Despressurizar os componentes da instalagéo e o atuador
afetados. A energia residual também deve ser descarregada.

Montagem

Risco de ferimentos devido a molas pré-tensionadas!

Os atuadores rotativos estéo sob tensdo devido ds molas compri-
midas. Além disso, a desmontagem incorreta dos cartuchos de
molas de compresséo pode provocar ferimentos graves.

= Abrir o atuador rotativo apenas de acordo com as instru-

¢Bes, ver capitulo "11.1 Remover a tensdo da mola no atua-
dor".

Risco de ferimentos devido & saida de ar de exaustéo!

O atuador é acionado pneumaticamente, pelo que o ar de

exaustdo sai durante o processo de controlo.

= Durante a montagem, assegurar que néio existem aberturas
de ventilagdo ao nivel dos olhos no nivel do operador da
vélvula ou aberturas de ventilagdo na direcéo dos olhos no
nivel do operador.

= Usar protecdo ocular e auditiva durante o trabalho nas pro-
ximidades do atuador.

Risco de esmagamento devido ao movimento do veio do atua-

dor e de comando!

= Antes dos trabalhos no atuador, desligar e bloquear a ener-
gia auxiliar pneumdtica e o sinal de controlo.

= Ventilar o atuador.

= Ndo obstruir o movimento do veio do atuador e de comando
com objetos que possam ficar presos.

= Se o veio do atuador e de comando estiver bloqueado
(p. ex., devido a "gripagem" apés um longo periodo de ina-
tividade), reduzir a energia residual do atuador (tenséo da
mola) antes de libertar o bloqueio, ver capitulo "11.1 Redu-
zir a tensdo de mola no atuador”.

O noma

Danos no atuador devido a bindrios de aperto excessivos ou

insuficientes!

Os componentes do atuador rotativo devem ser apertados com

bindrios de aperto especificos. Componentes demasiado aperta-

dos estdo sujeitos a um desgaste excessivo. Os componentes

muito pouco apertados podem soltar-se.

= Respeitar os bindrios de aperto, ver "Tabela 15-1": Bindrios
de aperto dos parafusos da tampa (13)", "Tabela 15-4: Bi-
ndrios de aperto na ligacdo de presséo (NAMUR)", "Tabela
15-5: Bindrios de aperto na ligacdo ISO" e "Tabela 15-6: Bi-
ndrios de aperto na ligagdo de acessérios".

Danos no atuador devido a ferramentas inadequadas!
= Utilizar apenas ferramentas aprovadas pela PFEIFFER, ver fi-
gura 15-1 e tabela 15-8 no capitulo "15.1.3 Ferramentas".

Danos no atuador devido a lubrificantes inadequados!
= Utilizar apenas lubrificantes aprovados pela PFEIFFER, ver
tabela 15-7 no capitulo "15.1.2 Lubrificantes".
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Montagem

5.3.1 Controlos e ligacdes

Ligagao de pressao
Namur VDI/VDE 3845

Interface DIN/ISO 5211

Figura 5-1: Ligages

5.3.2 Montar a valvula e o atuador

O atuador rotativo pode ser montado na vélvula da seguinte for-
ma:

- Montagem direta do atuador rotativo diretamente na interfa-
ce da vélvula.

- Montagem de uma consola e de um acoplamento.

Risco de danos e anomalias devido & ultrapassagem do valor

limite do bindrio.

Tendo em conta o bindrio méximo de saida, a pressdo mdxima

de alimentacéo de ar e o bindrio méximo da vélvula, de acordo

com a norma ISO 5211, o bindrio méximo de saida transmissi-

vel ndo pode exceder o valor limite de bindrio em relagdo ao

flange ISO existente e a ligacdo do veio.

= Estas informacdes podem ser encontradas na placa de iden-
tificacdo do atuador, ver "2 Marcagées no aparelho”.

O Nora

Danos devido a posicéo de seguranca incorreta!

Ao instalar um atuador de agdo simples (com mola) com uma
posicdo de seguranca definida, verificar se o sentido de rotacdo
corresponde ¢ aplicagéo em caso de falha de energia pneumdti-
ca ou elétrica (fecho no sentido dos ponteiros do relégio).

| 1| Informacdo

— Antes da montagem do atuador numa vélvula, deve ser asse-
gurado que o atuador roda na direcdo necessdria e que tanto
o atuador como os componentes da vélvula estdo corretamente
posicionados um em relagdo ao outro.

— Todas as informagées necessdrias para montar o atuador cor-
retamente e em seguranca em uma vélvula, p. ex. as dimen-
sées, o bindrio, o volume de ar, o ajuste da posicdo final, o
tempo de comutagéo, a temperatura de funcionamento, o sen-
tido de rotagdo, podem ser consultadas na placa de identifica-
¢do, na folha de dados e/ou nas fichas técnicas.

Q Sugestdo

A montagem a montante da vélvula e do atuador é realizada de
acordo com a gama de sinal e o sentido de funcionamento do
atuador. Estas informacdes podem ser encontradas na placa de
identificacdo do atuador, ver capitulo "2 Marcagées no apare-

lho".

Montagem através da consola

Figura 5-2: Montar a vélvula

Tabela 5-1: Componentes para a montagem da vdlvula

Pos. Designagdo
A Atuador rotativo
B Vélvula
C Consola
D Acoplamento

Montagem direta

= Inserir a chave quadrada, o plano duplo ou a chaveta do
veio da vélvula diretamente no veio do atuador rotfativo ( A ).

= Fixar o atuador rotativo (A) e a vélvula (B) com os respetivos
parafusos através do flange 1SO. Respeitar os bindrios de
aperto, ver "Tabela 15-5": Bindrios de aperto na ligagéo
ISO" no capitulo "15.1.1 Bindrios de aperto".

Montagem através da consola

= Fixar a consola (C) na vélvula (B) com os respetivos parafu-
sos. Respeitar os bindrios de aperto, ver "Tabela 15-5": Bi-
ndrios de aperto na ligagdio ISO" no capitulo "15.1.1 Bind-
rios de aperfo".

= Colocar o acoplamento (D) no veio da vélvula.

1| Informacéo
Assegurar que o indicador de posicdo do acoplamento corres-
ponde & posicdo de comutagéo da vélvula.
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= Colocar o atuador rotativo (A) na consola (C) e fixé-lo com
os respetivos parafusos. Respeitar os bindrios de aperto, ver
"Tabela 15-5 Bindrios de aperto na ligagdio ISO" no capitulo
"15.1.1 Bindrios de aperto".

Perigo e danos devido a unidades de acionamento com peso

elevado!

Os atuadores rotativos cujo peso é superior ao peso da vélvula

podem representar um perigo para o utilizador e causar danos

no sistema de tubagem apés a instalacdo.

= Estes atuadores rotativos devem ser suportados se causarem
esforco de flexdo na vélvula devido ao seu tamanho e/ou si-
tuacdo de instalacdo.

O noma

Danos na vdlvula devido ao ajuste incorreto dos batentes

finais!

O dispositivo de acionamento estd ajustado para os dados ope-

racionais especificados na encomenda.

= O utilizador é responsavel pelo ajuste dos batentes finais
"ABERTO" e "FECHADO".

5.3.3 Montagem de acessérios

? Ligacdo dos
acessorios

Ligagdo NAMUR

Figura 5-3: Montar acessérios

Tabela 5-2: Componentes para a montagem dos acessérios

Pos. Designacdo
A Atuador rotativo
E Indicador de posigéio
F Interruptor de fim de curso / posicionador
G Vélvula solenoide

Montagem

Os atuadores rotativos PFEIFFER podem ser controlados por dis-
positivos montados diretamente ou por sistemas de controlo re-
moto.

Os atuadores rotativos tém, portanto, interfaces diretas para a
montagem de dispositivos de controlo e sinalizagéo (p. ex., vdl-
vula solenoide, posicionadores, caixas de controlo) e ligagdes
roscadas para sistemas de controlo remoto, ver Figura 5-3.

= Instrugdes de montagem e utilizagdo, ver documentagéio dos
fabricantes dos dispositivos de controlo e de sinalizaggo.

Montagem de uma vélvula solenoide

= Antes da montagem da vélvula solenoide (G), verificar se o
atuador rotativo estd na posicdo de arranque (posicdo fe-
chada, pistéo retraido).

= Com montagem standard e rotagdo de fecho no sentido dos
ponteiros do relégio, a ranhura no veio ou o indicador de
posicdo (E) estd perpendicular ao eixo longitudinal do atua-
dor rotativo (A) na posigéio fechada.

= Fixar a vdlvula solenoide (G) ao atuador rotativo (A) utilizan-
do parafusos adequados. Respeitar os bindrios de aperto,
ver "Tabela 15-4": Bindrios de aperto na ligagdio de pressdo
(NAMUR)" no capitulo "15.1.1 Bindrios de aperto".

Montagem de um interrutor de fim de curso / posicionador

= Fixar a caixa de controlo (F) e a consola ao atuador (A) com
parafusos adequados. Respeitar os bindrios de aperto, ver
"Tabela 15-6": Bindrios de aperto na ligagdo de acessérios"
no capitulo "15.1.1 Bindrios de aperto".

Montagem de acessérios adicionais

Acessérios adicionais, tais como conjuntos de ar, efc., podem ser
ligados ao atuador rotativo. Para mais pormenores sobre a mon-
tagem, ver as respetivas instrugdes dos acessérios.

5.4 Estabelecer a ligagéo pneumdtica

O atuador BR 31a aciona vérios tipos de vélvulas com uma ro-
tagdio de 90° (opcionalmente também de 120° ou 180°) através
de "abertura" e "fecho".

Atuador de dupla agdo (sentido de rotacéo standard)

e

Figura 5-4: Alimentagéo de ar "2" | Figura 5-5: Alimentacdo de ar "4"

- A dlimentacdo de ar na ligagéo "2" move os pistdes na dire-
¢do das posicdes finais, ver Figura 5-4. A saida de ar atra-
vés da ligagdio "4", requer o sentido de rotacdo dos pontei-
ros do relégio.
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Montagem

= A alimentagdo de ar na ligagdio "4" move os pistdes para o
centro, ver Figura 5-5. A saida de ar através da ligagdo "2",
requer o sentido de rotagdio dos ponteiros do relégio.

Atuador de acdo simples (sentido de rotagdo standard)

Figura 5-6: Alimentacdo de ar "2" | Figura 5-7: Perda de pressdo

= A alimentagdio de ar na ligagdo "2" faz mover os pistdes no
sentido das posi¢des finais, as molas sdo comprimidas, ver
Figura 5-6. A saida de ar através da ligagdo "4", requer o
sentido de rotacdo dos ponteiros do relégio.

= A perda de pressdo (falha de ar) na ligagdo "2" permite que
o pistdo se desloque para a posicdio de arranque, ver Figu-
ra 5-7. A saida de ar através da ligagdio "2", requer o senti-
do de rotagdio dos ponteiros do relégio.
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6 Colocagdo em funcionamento

Os trabalhos descritos neste capitulo sé podem ser executados
por pessoal especializado e devidamente qualificado para o
efeito.

Perigo de rebentamento em caso de abertura incorreta de apa-

relhos e componentes sob pressdo!

Os atuadores rotativos pneumdticos sdo dispositivos pressuriza-

dos que podem rebentar se forem manuseados incorretamente.

Os componentes e fragmentos projetados para o ar podem cau-

sar ferimentos graves ou mesmo a morte.

Antes de trabalhos no atuador:

= Despressurizar os componentes da instalacdo e o atuador
afetados. A energia residual também deve ser descarregada.

Risco de ferimentos devido a molas pré-tensionadas!

Os atuadores rotativos estéo sob tensdo devido as molas compri-

midas. Além disso, a desmontagem incorreta dos cartuchos de

molas de compressdo pode provocar ferimentos graves.

= Abrir o atuador rotativo apenas de acordo com as
instruces, ver capitulo "11.1 Remover a tensdo da mola no
atvador”.

Risco de ferimentos devido & saida de ar de exaustéo!
O atuador é acionado pneumaticamente, pelo que o ar de
exaustdo sai durante o processo de controlo.

= Usar protecdo ocular e auditiva durante o trabalho nas pro-
ximidades do atuador.

Risco de esmagamento devido ao movimento do veio do atua-

dor e de comando!

= Antes dos trabalhos no atuador, desligar e bloquear a ener-
gia auxiliar pneumdtica e o sinal de controlo.

= Ventilar o atuador.

= Néo obstruir o movimento do veio do atuador e de comando
com objetos que possam ficar presos.

= Se o veio do atuador e de comando estiver bloqueado
(p. ex., devido a "gripagem" apés um longo periodo de ina-
tividade), reduzir a energia residual do atuador (tenséo da
mola) antes de libertar o bloqueio, ver capitulo "11.1 Redu-
zir o tensdo de mola no atuador”.

Risco de ferimentos devido a operacédo, utilizagdo ou instala-

¢do incorretas causadas por informagées erradas no atvador!

Apés trabalhos de ajuste ou conversdo, as informacdes na placa

de identificacdo do atuador jé ndo estdo corretas. Isto aplica-se,

p- ex., ao sentido da acdo e & representacéo esquemdtica do

sentido da acdo e da funcdo de acionamento.

= Substituir imediatamente as placas ou adesivos com informa-
¢Bes incorretas/desatualizadas.

= Introduzir os novos valores fixados na placa de identificagéo;
se necessdrio, solicitar uma nova placa de identificagdo &
PFEIFFER.

Colocacdo em funcionamento

O noma

Danos no atuador devido a bindrios de aperto excessivos ou

insuficientes!

Os componentes e acessérios do atuador devem ser apertados

com bindrios de aperto especificos. Componentes demasiado

apertados estdo sujeitos a um desgaste excessivo. Os componen-

tes muito pouco apertados podem soltar-se.

= Respeitar os bindrios de aperto, ver capitulo "15.1.1 Bind-
rios de aperto”.

Danos no atuador devido a ferramentas inadequadas!

Ferramentas inadequadas podem causar danos no atuador rota-

tivo.

= Séo necessdrias ferramentas adequadas para trabalhar no
atuador rotativo, ver figura 15-1 e tabela 15-8 no capitulo
"15.1.3 Ferramentas".

Assegurar as seguintes condicdes antes da colocacdo em fun-
cionamento/recolocagdo em funcionamento:

= De acordo com a Diretiva Méquinas 2006/46/UE, os atua-
dores podem ser classificados como "pegas de uma méqui-
na". A colocagdio em funcionamento dos atuadores é, por-
tanto, proibida até que a maquina e/ou o sistema final no
qual o atuador estd instalado cumpra os requisitos da Direti-
va 2006/46/UE e a sua conformidade com a mesma seja
declarada.

= Os atuadores foram concebidos, fabricados e classificados
de acordo com a Diretiva ATEX 2014/68/UE. A utilizacéio
em zonas com atmosferas potencialmente explosivas deve
estar em conformidade com a classificacdo do atuador e
com os regulamentos de seguranca ATEX.

= E importante que o atuador seja utilizado apenas dentro dos
limites de funcionamento permitidos pelas especificagdes téc-
nicas.

= O atuador esté montado na vélvula de acordo com as instru-
¢3es, ver capitulo "5 Montagem".

= A fungéio foi testada quanto & auséncia de erros com um re-
sultado positivo.

= As condi¢des predominantes na parte relevante da instala-
¢dio correspondem & concegdio do atuador, ver utilizagdio
prevista no capitulo "1 Instrucdes de seguranca e medidas de
protecdo".

Colocagdo em funcionamento/recolocacdo em funcionamento

= Verificar o funcionamento correto do atuador.
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7 Funcionamento

Os trabalhos descritos neste capitulo sé podem ser executados
por pessoal especializado e devidamente qualificado para o
efeito.

Risco de ferimentos devido a molas pré-tensionadas!

Os atuadores rotativos estéio sob tensdo devido as molas compri-

midas. Além disso, a desmontagem incorreta dos cartuchos de

molas de compressdo pode provocar ferimentos graves.

= Abrir o atuador rotativo apenas de acordo com as instru-
¢Bes, ver capitulo "11.1 Remover a tenséo da mola no atua-

dor".

Risco de ferimentos devido & saida de ar de exaustédo!
O atuador é acionado pneumaticamente, pelo que o ar de
exaustdo sai durante o processo de controlo.

= Usar protecdo ocular e auditiva durante o trabalho nas pro-
ximidades do atuador.

Risco de esmagamento devido ao movimento do veio do atua-

dor e de comando!

= Antes dos trabalhos no atuador, desligar e bloquear a ener-
gia auxiliar pneumdtica e o sinal de controlo.

= Ventilar o atuador.

= Néo obstruir o movimento do veio do atuador e de comando
com objetos que possam ficar presos.

= Se o veio do atuador e de comando estiver bloqueado
(p. ex., devido a "gripagem" apés um longo periodo de ina-
tividade), reduzir a energia residual do atuador (tenséo da
mola) antes de libertar o bloqueio, ver capitulo "11.1 Redu-
zir o tensdo de mola no atuador”.

Risco de ferimentos devido a operacédo, utilizagdo ou instala-

¢do incorretas causadas por informagées erradas no atvador!

Apés trabalhos de ajuste ou conversdo, as informacdes na placa

de identificacdo do atuador jé ndo estdo corretas. Isto aplica-se,

p- ex., ao sentido da acdo e & representacdo esquemdtica do

sentido da acdo e da funcdo de acionamento.

= Substituir imediatamente as placas ou adesivos com informa-
¢Bes incorretas/desatualizadas.

= Introduzir os novos valores fixados na placa de identificagéo;
se necessdrio, solicitar uma nova placa de identificagdo &
PFEIFFER.

Funcionamento

7.1 Funcionamento do atuador

= Se necessdrio, apés a colocagdo em funcionamento e atingi-
da a temperatura de funcionamento, reapertar todas as liga-
¢Ses, ver capitulo "15.1.1 Bindrios de aperto".

= A unidade vélvula/atuador deve ser acionada com os sinais
da unidade de controlo.

1 | Informacéo

As vdlvulas fornecidas de fébrica com o atuador estdo ajustadas
com precisdo. O utilizador é responsdvel pelas alteragses que fi-
zer.

O atuador rotativo pode ser operado apés a ligagdo a linha de
alimentagéio e o ajuste do dngulo de rotagéio.

Os atuadores rotativos de agéo simples com retorno por mola
funcionam com curso de ar ou curso de mola ao pressurizar ou
ventilar as aberturas de ligagdo.

Para atuadores rotativos de dupla agdio, as aberturas de ligagdo
para o curso devem ser pressurizadas e ventiladas alternada-
mente, ver capitulo "5.4 Estabelecer a ligagdo pneumdtica".

= Selecionar acessérios, elementos de operagéo, tubos e
unides roscadas de modo a néo restringirem o fluxo ou cau-
sarem uma queda de presséo elevada que prejudique o de-
sempenho do atuador rotativo.

1| Informacéo

Se as especificacdes da instalagdo exigirem uma pressdo de ar
de alimentacdo mais baixa para o atuador rotativo do que a
pressdo de ar de alimentacdo mdxima especificada na placa de
identificacdo do atuador, marcar o atuador rotativo com a pres-
sdo de ar de alimentacdo reduzida (p. ex., "Presséo de ar de
alimentacdo mdx. limitada a ... bar").
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8 Falhas

Falhas

Para a eliminagdo de falhas, é imprescindivel observar o capitulo "1 Instrugdes de seguranga e medidas de protegdo".

8.1

Detetar e eliminar erros

Tipo de falha

Causa possivel

Medida

O veio do atuador néo
se move apesar do pe-

dido.

O atuador estd bloqueado mecanica-
mente.

Verificar a instalacdo.

Eliminar o bloqueio, ver capitulo "1 Instrugdes de seguranca e medidas de protegéo”.
AVISO!

Um veio do atuador bloqueado (p. ex., devido a "gripagem" apés um longo pe-
riodo de inatividade) pode soltar-se inesperadamente e mover-se de forma des-
controlada. Isto pode levar a esmagamentos ao tentar agarrar.

Antes da tentativa de desbloqueio do veio do atuador, desligar e bloquear a ener-
gia auxiliar pneumética e o sinal de controlo. Reduzir a energia residual no atua-
dor (pré-carga da mola) antes de eliminar o bloqueio, ver capitulo "11.1 Reduzir
a tensdo da mola no atuador".

A pressdo de sinal ndo é suficiente.

Verificar a pressdo de sinal.
Verificar se existem fugas na linha de pressdo de sinal.

A pressdo de sinal n&o esté ligada &
ligagdio correta ("2" ou "4").

Ligar a pressdo de sinal, ver capitulo "5.4 Estabelecer a ligagdio pneumdtica”

Pistdo ou vedantes do atuador com de-
feito.

Desmontar o atuador rotativo, lubrificar todas as pegas deslizantes, ver capitulo
"1 Instrugdes de seguranga e medidas de protegdio".

Substituir os pistdes e os vedantes, ver capitulo "12.1 Substituicdo de componen-
tes defeituosos"

Rotacdo
desigual

A pressdio de sinal ndo é suficiente

Verificar o sistema de alimentagdo e assegurar uma presséo de sinal correta.

Falta de lubrificante

Desmontar o atuador rotfativo, lubrificar todas as pegas deslizantes, ver capitulo
"1 Instrugdes de seguranga e medidas de protegdio".

Consultar os lubrificantes recomendados no capitulo "15.1.2 Lubrificantes”
Instrucdes necessdrias para a reparacdo, ver capitulo "12 Reparacdo".

Componentes desgastados

Reparacdo necessdria.

Desmontar o atuador rotativo, ver capitulo "1 Instrugdes de seguranga e medidas
de protegdo".

Solicitar pecas sobresselentes & PFEIFFER Chemie-Armaturenbau GmbH, ver capi-
tulo "15.2 Pegas sobressalentes e de desgaste".

Instrugdes necessdrias para a reparagdo, ver capitulo "12 Reparagdo”.

Sistema de controlo

Verificar se os componentes do sistema de controlo estdo corretamente montados.
Verificar a documentagéio do sistema de controlo e contactar o fabricante.

Vélvula defeituosa

Desligar a ligagdio & pressdio de comando.

Desmontar o atuador da vélvula (observar as "instrugdes de seguranga e medidas
de protegdio", ver as instrugdes fornecidas com a vélvula).

Verificar a documentacdo da vélvula e contactar o fabricante.

Rotacdo
incompleta

Ajuste incorreto da posiggo final

Observar as instrugdes para o correto ajuste da posicdo final, ver capitulo
"3.14.6 Ajuste da posicéo final para o atuador standard".

Corpo estranho no interior

Desmontar o atuador rotativo, ver capitulo "1 Instrugdes de seguranga e medidas
de protecdo".

Remover eventuais corpos estranhos.

Instrugdes necessdrias para a reparagdo, ver capitulo "12 Reparagdo".

Montagem incorreta apds a manuten-
¢do

Desmontar o atuador rotativo, ver capitulo "1 Instrugdes de seguranga e medidas
de protecéo".

Montar corretamente o atuador rotativo.

Para as instrugdes de reparacdio necessdrias, ver capitulo "3.14 Montagem dos
atuadores rotativos" e "12 Reparacéo".

Sistema de controlo

Verificar se os componentes do sistema de controlo estdo corretamente montados.
Verificar a documentac@o do sistema de controlo e contactar o fabricante.

Vélvula defeituosa

Desligar a ligagdo & pressdio de comando.

Desmontar o atuador da vélvula (observar as "instrugdes de seguranca e medidas
de protecdio", ver as instrugdes fornecidas com a vélvula).

Verificar a documentacdo da vélvula e contactar o fabricante.
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Falhas

Tipo de falha

Causa possivel

Medida

Perda de poténcia

Pressdo de sinal demasiado baixa

Verificar o sistema de controlo,
Assegurar a pressdo de alimentagdio correta.

Tubo de alimentagdio bloqueado, es-
magado ou com problemas de veda-
¢do

Verificar as tubagens e os acessorios.
Remover corpos estranhos/componentes danificados.

Fuga dos vedantes do atuador rotativo

Desmontar o atuador rotativo, ver capitulo "1 Instrugdes de seguranga e medidas
de protecdo".
Substituir os vedantes, ver capitulo "12.1 Substituigdio de componentes defeituo-

sos"

Abertura de saida ar obstruida

Retirar os tampdes ou objetos estranhos da abertura de saida de ar.

Vélvula defeituosa

Desligar a ligagdio & pressdio de comando.

Desmontar o atuador da vélvula (observar as "instrugdes de seguranca e medidas
de protegéio", ver as instrugdes fornecidas com a vélvula).

Verificar a documentacdo da vélvula e contactar o fabricante.

i | Informacéo

- No caso de falhas nédo indicadas na tabela, contactar o servi-
¢o pés-venda da PFEIFFER.

— As pecas sobresselentes devem ser encomendadas com todos
os dados, de acordo com a marcagdo do atuador. 56 podem
ser instaladas pecas originais da PFEIFFER Chemie-Armatu-

renbau GmbH.

8.2 Tomar medidas de emergéncia

As medidas de emergéncia sdo da responsabilidade do opera-

dor da instalacdo.

8-2
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9 Manutengdo e reconversdo

Os trabalhos descritos neste capitulo sé podem ser executados
por pessoal especializado e devidamente qualificado para o
efeito.

Os seguintes documentos também sdio necessdrios para a manu-
tencdio da vélvula de esfera:

— Respetivo EB para a vélvula montada.

Perigo de rebentamento em caso de abertura incorreta de apa-

relhos e componentes sob pressdo!

Os atuadores rotativos pneumdticos sdo dispositivos pressuriza-

dos que podem rebentar se forem manuseados incorretamente.

Os componentes e fragmentos projetados para o ar podem cau-

sar ferimentos graves ou mesmo a morte.

= Despressurizar os componentes da instalacdo e o atuador
afetados. A energia residual também deve ser descarregada.

Risco de ferimentos devido a molas pré-tensionadas!

Os atuadores rotativos estéo sob tensdo devido as molas compri-

midas. Além disso, a desmontagem incorreta dos cartuchos de

molas de compressdo pode provocar ferimentos graves.

= Abrir o atuador rotativo apenas de acordo com as instru-
¢Bes, ver capitulo "11.1 Remover a tenséo da mola no atua-

dor".

Risco de ferimentos devido & saida de ar de exaustéo!
O atuador é acionado pneumaticamente, pelo que o ar de
exaustdo sai durante o processo de controlo.

= Usar protecdo ocular e auditiva durante o trabalho nas pro-
ximidades do atuador.

Risco de esmagamento devido ao movimento do veio do atua-

dor e de comando!

= Antes dos trabalhos no atuador, desligar e bloquear a ener-
gia auxiliar pneumdtica e o sinal de controlo.

= Ventilar o atuador.

= Néo obstruir o movimento do veio do atuador e de comando
com objetos que possam ficar presos.

= Se o veio do atuador e de comando estiver bloqueado
(p. ex., devido a "gripagem" apés um longo periodo de ina-
tividade), reduzir a energia residual do atuador (tenséo da
mola) antes de libertar o bloqueio, ver capitulo "11.1 Redu-
zir o tensdo de mola no atuador”.

Risco de ferimentos devido a operacédo, utilizagdo ou instala-

¢do incorretas causadas por informacées erradas no atuador!

Apés trabalhos de ajuste ou conversdo, as informacdes na placa

de identificacdo do atuador jé ndo estdo corretas. Isto aplica-se,

p- ex., ao sentido da acdo e & representacéo esquemdtica do

sentido da acdo e da funcdo de acionamento.

= Substituir imediatamente as placas ou adesivos com informa-
¢Bes incorretas/desatualizadas.

= Introduzir os novos valores fixados na placa de identificagéo;

se necessdrio, solicitar uma nova placa de identificagdo &
PFEIFFER.

Manutengédo e reconversédo

O noma

Danos no atuador devido a bindrios de aperto excessivos ou
insuficientes!

Os componentes e acessérios do atuador devem ser apertados
com bindrios de aperto especificos. Componentes demasiado
apertados estdio sujeitos a um desgaste excessivo. Os componen-
tes muito pouco apertados podem soltar-se.

= Respeitar os bindrios de aperto, ver capitulo "15.1.1 Bind-
rios de aperto”.

Danos no atuador devido a ferramentas inadequadas!

Ferramentas inadequadas podem causar danos no atuador rota-

tivo.

= Sdo necessdrias ferramentas adequadas para trabalhar no
atuador rotativo, ver figura 15-1 e tabela 15-8 no capitulo
"15.1.3 Ferramentas".

Danos na vélvula de esfera devido a lubrificantes inadequa-

dos!

Os lubrificantes inadequados podem corroer e danificar a su-

perficie.

= O material do atuador requer lubrificantes adequados, ver
tabela 15-7 no capitulo "15.1.2 Lubrificantes".

1| Informacdo

O atuador foi testado pela PFEIFFER antes da entrega.

— Se forem realizados trabalhos de manutencdo e reparagdo
néo descritos acima sem o consentimento do Servico Pés-Ven-
da da PFEIFFER, a garantia do produto serd invalidada.

— Como pegas sobresselentes, utilizar apenas pecas originais
PFEIFFER que cumpram as especificacdes originais.

9.1 Teste periédicos

Dependendo das condigcdes de utilizagdio, o atuador deve ser
testado em determinados intervalos de tempo, de modo a ser
possivel tomar medidas corretivas antes de ocorrerem possiveis
falhas. O operador da instalagdo ¢ responsével pela elaboragdo
do respetivo plano de teste.

@ Sugestdo
O servico pés-venda apoia-o na criacdo de um plano de teste
adaptado a sua instalagdo.

9.2 Preparar os trabalhos de manutencéo e
de reconversdo
= Preparar o material e as ferramentas necessérias para os tra-

balhos.

= Colocar o atuador rotativo fora de funcionamento, ver capi-
tulo "10 Colocacéio fora de funcionamento".

= Desmontar o atuador rotativo da vélvula, ver capitulo "11.2
Desmontar o atuador".
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Manutengdo e reconversédo

= Para atuadores pré-carregados, reduzir a pré-carga da mo-

U

la, ver capitulo "11.1 Reduzir a tensdo de mola no atuador”.
= Desapertar os parafusos da tampa e colocar de lado.

Apés a preparacdio, podem ser efetuados trabalhos de manuten-
¢dio e/ou reconversdo.

9.3 Montar a valvula apés trabalhos de ma-
nutencdo e reconversao

= Montar o atuador, ver capitulo "5 Montagem".

= Definir o inicio ou o fim da gama de sinais, ver capitulo "6
Colocagdo em funcionamento".

9.4 Trabalhos de manutencao

= Em condigdes normais de funcionamento, apenas é necessd-
rio um controlo periédico para garantir o bom funcionamen-
to.

= Dependendo das condicdes de funcionamento e ambientais,
a manutengdio pode ser necessdria entre 500.000 e
1.000.000 comutacdes.

= Estdo disponiveis conjuntos de pegas sobresselentes para a

manutengdo (substituicdio de vedantes e guias), ver capitulo
"15.2 Pegas sobresselentes e de desgaste".

9.5 Trabalhos de reconversao

Ver "Figura 3-3: Desenho explodido do atuador rotativo verséo
Edicdo 2010" no capitulo "3 Concegdio e principio de funciona-
mento".

= Colocar o atuador na posicdio de seguranca para que as
molas fiquem relaxadas.

= Retirar o parafuso (24).

= Retirar o indicador de posicdio (19) da extremidade do veio,
utilizando uma chave de fendas como alavanca, se necessa-
rio.

Figura 9-1: Desmontar o indicador de posigéo

Retirar os dois parafusos de ajuste (2) com a anilha (4) e a con-
traporca (3).

Verséo do atuador até 2006

Verséo do atuador a partir de 2006

Figura 9-2: Desmontar os parafusos de ajuste

Retirar os vedantes (11).
Desmontar os parafusos da tampa (13).

Desmontar uma tampa de cada vez.

4 4 4 0

Desmontar os parafusos da tampa (13) de acordo com a se-
quéncia de desmontagem, ver Figura 9-4.

g

Para atuadores de acéio simples, remover os conjuntos de
molas ( 17).

Perigo de danos nos componentes devido a uma desmontagem

incorreta!

Na desmontagem, as molas comprimidas podem ser danificadas

pela forca desigual.

= Observar a sequéncia de desmontagem dos parafusos da
fampa, ver Figura 9-4.

= Na desmontagem da tampa manter uma disténcia constante
(A = B) entre o corpo do atuador e a interface da tampa, ver
Figura 9-3.

»~ Qg

A

Figura 9-3: Desmontar a tampa
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Quantidade total
de parafusos (13)
por atuador

Sequéncia de
desmontagem

Figura 9-4: Desmontar os parafusos da tampa

= Libertar a compresséo das molas. Ao fazé-lo, desapertar
parcialmente cada parafuso da tampa (13) numa volta, de
acordo com a sequéncia mostrada na Figura 9-4, pelo ni-
mero de voltas especificado na Tabela 9-1.

Tabela 9-1: Nomero de voltas

Manutengédo e reconversédo

Risco de ferimentos devido a molas com defeito!

As tampas estéo sob tensdo quando as molas estdo comprimi-
das.

Se ainda for exercida forca sobre a tampa (23 e 23) depois de
os parafusos (13) terem sido desapertados pelo nimero de vol-
tas especificado na Tabela 9-1, o cartucho da mola de compres-
sdo pode estar danificado ou os pistdes podem néo estar com-
pletamente fechados.

= Parar a desmontagem e contactar a PFEIFFER.

= Retirar o vedante da tampa (14).

= Fixar o corpo (29) num torno ou dispositivo semelhante, ro-
dar o veio (30) até que os pistdes (25) se libertem.

Figura 9-5: Desmontar o pistdo

= Ambos os pistdes (25) sdio rodados 180° na diregdio axial e
montados novamente.

= Pressionar simultaneamente os dois pistdes (25) para dentro
do corpo (29) até os pistdes engatarem e rodar o corpo até
ao fim do curso.

Atuador rotativo Nomero de voltas dos parafusos
DAP / SRP (13)

15 26 ... 28 voltas

30
60
100
150
220
300 5 ... 7 voltas
450
600
900
1200
2000

3000
4000

6 ... 8 voltas

5000 8 ... 10 voltas

10000

90°

Figura 9-7: Montar o pistdo
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Manutengdo e reconversédo

Verificar se os pistdes na posicdo final rodam o veio 4° para
além da linha central (0°), ver Figura 9-8.

Figura 9-8: Posicéo final do pistdo

= Para atuadores de agdio simples, usar cartuchos de mola de
compressdo na tampa.

Figura 9-9: Montar cartuchos de molas de compressdo

= Introduzir o vedante da tampa (14) na ranhura das duas
tampas (22 e 23).

A=B

e g y=
— C d

— ;

() &
—] 2 q

B
Figura 9-10: Montar os parafusos da tampa

0 Nota

Perigo de danos nos componentes devido a uma montagem in-

correta!

Ao reinstalar, as tampas podem ser danificadas pela forca desi-

gual das molas comprimidas.

= Montar a tampa e manter uma distéincia constante (A = B)
entre o corpo do atuador rotativo e a interface da tampa, ver
Figura 9-10.

= Observar a sequéncia de instalacdo, ver Figura 9-11.

Quantidade total
de parafusos (13)
por atuador

Sequéncia de
montfagem

Figura 9-11: Montar os parafusos da tampa

= Montar a tampa no corpo (29).

0

Assegurar que os O-rings estdo nas ranhuras.

= Finalizar o aperto dos parafusos (13), apertar cada parafuso
uma volta pela sequéncia indicada, ver Figura 9-11.

= Para os bindrios de aperto, ver "15.1.1 Bindrios de aperto".

= Introduzir os dois parafusos de ajuste (2), as contraporcas
(4), as anilhas (3) e os vedantes (11).

= Aparafusar os parafusos de ajuste (2) no corpo, observar o
ajuste da posicdo final.

= Colocar o indicador de posicdo (19) no veio e verificar se
estd na posicdo correta.

Figura 9-12: Montar o indicador de posicdo

= Apertar os parafusos (24).

9-4
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= Colocar uma nova placa de identificagdo com a direcdio de
acéio alterada no atuador.

9.6 Encomendar pecas sobresselentes e con-
sumiveis

Informagdes sobre pegas sobresselentes, lubrificantes e ferramen-
tas podem ser obtidas junto do Servico Pés-Venda da PFEIFFER.

Pecas sobresselentes

Para informagdes sobre pegas sobresselentes, consultar o capitu-
lo "15.2 Pegas sobresselentes e de desgaste".

Lubrificante

Para obter informagdes sobre lubrificantes adequados, ver "Ta-
bela 15-7: Recomendagdio de massa lubrificante” no capitulo
"15.1.2 Lubrificantes".

Ferramentas

Para obter informagdes sobre ferramentas adequadas, ver "Figu-
ra 15-1: Dimensdes da ferramenta” e "Tabela 15-8 Dimensdes
da ferramenta" no capitulo "15.1.3 Ferramentas".

Manutengédo e reconversédo
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10 Colocacdo fora de funcionamento

Os trabalhos descritos neste capitulo sé podem ser executados
por pessoal especializado e devidamente qualificado para o
efeito.

Perigo de rebentamento em caso de abertura incorreta de apa-

relhos e componentes sob pressdo!

Os atuadores rotativos pneumdticos sdo dispositivos pressuriza-

dos que podem rebentar se forem manuseados incorretamente.

Os componentes e fragmentos projetados para o ar podem cau-

sar ferimentos graves ou mesmo a morte.

Antes de trabalhos no atuador:

= Despressurizar os componentes da instalacdo e o atuador
afetados. A energia residual também deve ser descarregada.

Risco de ferimentos devido a molas pré-tensionadas!

Os atuadores rotativos estéo sob tensdo devido as molas compri-

midas. Além disso, a desmontagem incorreta dos cartuchos de

molas de compressdo pode provocar ferimentos graves.

= Abrir o atuador rotativo apenas de acordo com as
instruces, ver capitulo "11.1 Remover a tensdo da mola no
atvador”.

Risco de ferimentos devido & saida de ar de exaustéo!
O atuador é acionado pneumaticamente, pelo que o ar de
exaustdo sai durante o processo de controlo.

= Usar protecdo ocular e auditiva durante o trabalho nas pro-
ximidades do atuador.

Risco de esmagamento devido ao movimento do veio do atua-

dor e de comando!

= Antes dos trabalhos no atuador, desligar e bloquear a ener-
gia auxiliar pneumdtica e o sinal de controlo.

= Ventilar o atuador.

= Néo obstruir o movimento do veio do atuador e de comando
com objetos que possam ficar presos.

= Se o veio do atuador e de comando estiver bloqueado
(p. ex., devido a "gripagem" apés um longo periodo de ina-
tividade), reduzir a energia residual do atuador (tenséo da
mola) antes de libertar o bloqueio, ver capitulo "11.1 Redu-
zir a tensdo de mola no atuador”.

Colocagdo fora de funcionamento

Para retirar o atuador de funcionamento para trabalhos de ma-
nutengdo e reparagdo ou desmontagem, efetuar os seguintes
passos:

= Retirar a vélvula de funcionamento, ver a respetiva documen-
tacdo da vélvula.

= Desligar e bloquear a energia auxiliar pneumdtica para des-
pressurizar o atuador.

1 | Informagéo

— Antes de realizar qualquer trabalho de desmontagem, é im-
portante assegurar que o atuador ndio estd pressurizado e que
as molas estdo relaxadas na posicdo final.

— Proceder sempre com cuidado e verificar novamente se as liga-
¢bes 2 e 4 ndo estdo sob pressdo e se estdo livres de quais-
quer acessdrios ou dispositivos.

— Se o atuador for de acdo simples, assegurar que o atuador es-
td na posicdo inicial com os pistdes completamente dentro an-
tes de desmontar.
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11 Desmontagem

Os trabalhos descritos neste capitulo sé podem ser executados
por pessoal especializado e devidamente qualificado para o
efeito.

Perigo de rebentamento em caso de abertura incorreta de apa-

relhos e componentes sob pressdo!

Os atuadores rotativos pneumdticos sdo dispositivos pressuriza-

dos que podem rebentar se forem manuseados incorretamente.

Os componentes e fragmentos projetados para o ar podem cau-

sar ferimentos graves ou mesmo a morte.

Antes de trabalhos no atuador:

= Despressurizar os componentes da instalacdo e o atuador
afetados. A energia residual também deve ser descarregada.

Risco de ferimentos devido a molas pré-tensionadas!

Os atuadores rotativos estéo sob tensdo devido as molas compri-
midas. Além disso, a desmontagem incorreta dos cartuchos de
molas de compressdo pode provocar ferimentos graves.

Abrir o atuador rotativo apenas de acordo com as instrugdes,
ver capitulo “11.1 Reduzir a tensdo da mola no atuador”.

Perigo devido & saida de ar de exaustéo!
O atuador é acionado pneumaticamente, pelo que o ar de
exaustdo sai durante o processo de controlo.

= Usar protecdo ocular e auditiva durante o trabalho nas pro-
ximidades do atuador.

Risco de esmagamento devido ao movimento do veio do atua-

dor e de comando!

= Antes dos trabalhos no atuador, desligar e bloquear a ener-
gia auxiliar pneumdtica e o sinal de controlo.

= Ventilar o atuador.

= Néo obstruir o movimento do veio do atuador e de comando
com objetos que possam ficar presos.

= Se o veio do atuador e de comando estiver bloqueado
(p. ex., devido a "gripagem" apés um longo periodo de ina-
tividade), reduzir a energia residual do atuador (tenséo da
mola) antes de libertar o bloqueio, ver capitulo “11.1 Redu-
zir a tensdo da mola no atuador”.

Antes da desmontagem, assegurar que estdo reunidas as seguin-
tes condicdes:

- O atuador estd colocado fora de funcionamento, ver capitulo
"10 Colocacdo fora de funcionamento".

Desmontagem

11.1 Reduzir a tensdo da mola no atuador

As tampas (22 e 23) estdo sob tensdo devido s molas compri-

midas. Além disso, a desmontagem incorreta dos cartuchos de

molas de compresséo pode provocar ferimentos graves.

= Antes de iniciar o trabalho no atuador rotativo, desligar to-
das as linhas de alimentacdo pneumdticas, hidrdulicas e elé-
tricas.

= Despressurizar no atuador rotativo.

= Ao desmontar a tampa, colocar o atuador rotativo na posi-
¢do "fechada" (0°) e remover os parafusos de batente corre-
famente.

= Desmontar uma tampa de cada vez.

Perigo de danos nos componentes devido a uma desmontagem

incorreta!

Na desmontagem, as molas comprimidas podem ser danificadas

pela forca desigual.

= Observar a sequéncia de desmontagem dos parafusos da
tampa, ver Figura 11-1.

= Na desmontagem da tampa manter uma disténcia constante
(A = B) entre o corpo do atuador e a interface da tampa, ver
Figura 11-2.

Quantidade total
le parafusos (13)
por atuador

Sequéncia de
esmontagem

Figura 11-1: Desmontar os parafusos da tampa
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Desmontagem
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Figura 11-2: Desmontar a tampa

= Libertar a compressdo das molas. Ao fazé-lo, desapertar
parcialmente cada parafuso da tampa (13) numa volta, de
acordo com a sequéncia mostrada na Figura 11-1, pelo ng-
mero de voltas especificado na Tabela 11-1.

Tabela 11-1: Ndmero de voltas

Atuador rotativo Nomero de voltas dos parafusos
DAP / SRP (13)
15 26 ... 28 voltas
30
60
100
150
220
300 5 ... 7 voltas
450
600
900
1200
2000

11.2 Desmontar o atuador

Montagem através da consola

Figura 11-3: Desmontar a vélvula

Tabela 11-2: Componentes para a desmontagem da vdlvula

Pos. Designagdo
A Atuador rotativo
B Vélvula
C Consola
D Acoplamento

3000
4000

6 ... 8 voltas

5000 8 ... 10 voltas

10000

Risco de ferimentos devido a molas comprimidas!

As tampas estéio sob tensdo quando as molas estdo comprimi-

das.

Se ainda for exercida forca sobre a tampa (23 e 23) depois de

os parafusos (13) terem sido desapertados pelo nimero de vol-

tas especificado na Tabela 11-1, o cartucho da mola de com-

presséo pode estar danificado ou os pistses podem nédo estar

completamente fechados.

= Parar a desmontagem e contactar a PFEIFFER.

= Néo desmontar os cartuchos de molas de compresséo indivi-
duais.

= Contactar a PFEIFFER para a manutengéo dos cartuchos de
molas de compressdo.

Desmontar o atuador rotativo (A) da vélvula (B) da seguinte for-
ma:

= Nao colocar a instalagdio em perigo.

= Desligar a fonte de alimentagdo elétrica/pneumdtica/hidrdu-
lica do atuador rotativo.

= Ventilar o atuador.

= Se existir, desligar a cablagem elétrica dos dispositivos de
controlo ou de sinalizagéio; ver a documentagdo dos respeti-
vos dispositivos de controlo ou de sinalizacéo.

Existem duas variantes de montagem para separar o atuador e
a vélvula.

Desmontagem em caso de montagem direta
= Desapertar os parafusos do flange 1SO.
= Separar o atuador rotativo (A) e a vélvula (B).

Inserir a chave quadrada, o plano duplo ou a chaveta do veio
da vélvula diretamente no veio do atuador.

= Desapertar e retirar os componentes.

Desmontagem em caso de montagem através da consola

= Desapertar os parafusos do atuador rotativo (A) na consola
(C).

= Separar o atuador rotativo (A) da consola (C).

= Soltar e retirar o acoplamento (D) do veio da vélvula.

= Se necessdrio, desapertar os parafusos da vélvula (B) na
consola (C).

= Separar a consola da vdlvula.
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12 Reparagdo

Se o atuador rotativo jé ndo funcionar em conformidade com as
regras, ou se ja ndo funcionar de todo, estiver danificado e tiver
de ser reparado ou substituido.

O Nora

Danos no atuador devido a manutencéo e reparagéo incorre-

tas!

= Ndo efetuar os trabalhos de manutencdo e reparacdo por
conta prépria.

= Contactar o Servico Pés-Venda PFEIFFER para trabalhos de
manutengdo e reparagdo.

Reparacdo

12.1.2 Retirar os parafusos de ajuste, versao
do atuador até 2006

(ver Figura 12-3 e Figura 12-2)

= Retirar os dois parafusos de ajuste (2) com a anilha (4) e a
contraporca (3).

= Retirar os vedantes (11) e substitui-los, se necessdrio.

Em casos especiais, podem ser efetuados certos trabalhos de
manutencdo e reparagdo.

Os trabalhos descritos neste capitulo sé podem ser executados
por pessoal especializado e devidamente qualificado para o
efeito.

Para a colocagdo fora de funcionamento e desmontagem, con-
sultar também o capitulo "10 Colocagéio fora de funcionamento
e o capitulo "11 Desmontagem".

12.1 Substituicdo de componentes defeituosos

Se for necessdrio desmontar o atuador para reparagéio:
= Desmontar o atuador rofativo da vélvula.

A secgdio seguinte descreve como desmontar o atuador rotativo.
Os componentes defeituosos podem assim ser alcancados e
substituidos.

12.1.1 Retirar o indicador de posicéo

(ver Figura 12-3 e Figura 12-1)

Verséo do atuador até 2006

Verséao do atuador a partir de 2006

Figura 12-2: Desmontar os parafusos de ajuste

Figura 12-1: Desmontar o indicador de posicéo

= Retirar o parafuso (24).

= Retirar o indicador de posicdio (19) da extremidade do veio,
utilizando uma chave de fendas como alavanca, se necessa-
rio.

12.1.3 Retirar os parafusos de ajuste, versao
do atuador a partir de 2006

(ver Figura 12-3 e Figura 12-2)
= Retirar a contraporca (3) com a anilha (4).
= Retirar os vedantes (11) e substitui-los, se necessdrio.

= Desapertar os dois parafusos de ajuste (2) até ao bloco.

1| Informacdo

Para a desmontagem final, as tampas (22 e 23) e os pistdes (25)

devem ser desmontados primeiro, uma vez que os parafusos de

ajuste s6 podem ser removidos através do interior do atuador

= Efetuar a desmontagem dos parafusos de acordo com o ca-
pitulo “12.1.4 Desmontagem da tampa” e o capitulo “12.1.5
Desmontagem dos pistdes”.
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Reparagdo

Figura 12-3: Desenho explodido da verséo do atuador rotativo a partir de 2010

Tabela 12-1: Lista de pecas

Pos. Designacéo Pos. Designacdo
1 Came (ajuste da posigdo final) 16 Vedante do pistdo
2 Parafuso de ajuste 17 Cartucho de molas de compressdo
3 Contraporca 18 Anel de retengdio
4 Anilha 19 Indicador de posigéio
5 Mordentes de guia do pistdio 20 Vedante do veio (em baixo)
6 Casquilho do veio (em cima) 21 Vedante do veio (em cima)
7 Casquilho do veio (em baixo) 22 Tampa (direita)
8 Anilha de encosto 23 Tampa (esquerda)
9 Tampéio do canal de ar 24 Parafuso (indicador de posicéo)
10 Disco de suporte 25 Pistéo
11 Vedante (parafuso de ajuste) 26 Placa de identificacdo
12 Colar de apoio 27 Placa de identificagéo (tampa)
13 Parafuso da tampa 28 Centragem
14 Vedante da tampa 29 Corpo
15 Cinta de guia do pistdo 30 Veio
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12.1.4 Desmontagem da tampa
(ver Figura 12-3, Figura 12-4 e Figura 12-5)

= Desmontar uma tampa de cada vez.

= Desmontar os parafusos da tampa (13) de acordo com a se-
quéncia de desmontagem, ver Figura 12-4.

= Para atuadores de agdio simples, remover os conjuntos de
molas ( 17).

Perigo de danos nos componentes devido a uma desmontagem

incorreta!

Na desmontagem, as molas comprimidas podem ser danificadas

pela forca desigual.

= Observar a sequéncia de desmontagem dos parafusos da
tampa, ver Figura 12-4.

= Na desmontagem da tampa manter uma disténcia constante
(A = B) entre o corpo do atuador e a interface da tampa, ver
Figura 12-5.

Reparacdo

ﬁ

o
()

P

Figura 12-5: Desmontar a tampa

Sequéncia de
desmontagem

Quantidade total
de parafusos (13)
por atuador

Figura 12-4: Desmontar os parafusos da tampa

= Libertar a compressdo das molas. Ao fazé-lo, desapertar
parcialmente cada parafuso da tampa (13) numa volta, de
acordo com a sequéncia mostrada na Figura 12-4, pelo ng-
mero de voltas especificado na Tabela 12-2.

Tabela 12-2: Numero de voltas

Atuador rotativo Nomero de voltas dos parafusos
DAP / SRP (13)
15 26 ... 28 voltas
30
60
100
150
220
300 5 ... 7 voltas
450
600
900
1200
2000
3000
4000
5000
10000

6 ... 8 voltas

8 ... 10 voltas

Risco de ferimentos devido a molas com defeito!

As tampas estéo sob tensdo quando as molas estdo comprimi-
das.

Se ainda for exercida forca sobre a tampa (23 e 23) depois de
os parafusos (13) terem sido desapertados pelo nimero de vol-
tas especificado na Tabela 12-2, o cartucho da mola de com-
presséo pode estar danificado ou os pistdes podem ndo estar
completamente fechados.

= Parar a desmontagem e contactar a PFEIFFER.

= Retirar os vedantes da tampa (14) e substitui-los, se necessd-
rio.
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Reparagdo

12.1.5 Desmontagem dos pistdes

(ver Figura 12-3 e Figura 12-6)

Figura 12-6: Desmontar o pistéo

= Pressionar o veio (30) para baixo com uma ligeira pressdo
no lado superior até ser possivel retirar o came (1) e a anilha
de encosto interna (8).

= Puxar o veio (30) completamente para fora do corpo.

Q Sugestdo

Se o veio ndo puder ser retirado & méo, pode ser extraido ba-
tendo ligeiramente na extremidade superior do veio com um
martelo de pldstico.

= Fixar o corpo (29) num torno ou num dispositivo semelhante.

= Rodar o veio (30) até que os pistdes (25) sejam libertados.

= Retirar os casquilhos do veio superior e inferior (6 e 7).
= Retirar os vedantes do veio superior e inferior (20 e 21).

= Substituir os casquilhos (6 e 7), as anilhas de encosto interna
e externa (8) e os vedantes (20 e 21) aquando da substitui-
¢do.

Perigo de ferimentos devido a desmontagem incorreta!
Néo pode ser utilizado ar comprimido para retirar os pistses da
caixa (efeito de projétil).

1| Informacéo

Todos os componentes desmontados e ndo substituidos devem
ser cuidadosamente limpos e verificados quanto ao desgaste an-
tes da montagem.

= Retirar cuidadosamente os vedantes do pistéo (16) com uma
chave de fendas.

= Retirar as mordentes de guia do pistdo (5) e as cintas de
guia do pistdo (15).

= Trocar o vedante da tampa (14) aquando da substituicdo.

12.1.6 Desmontagem do veio

(ver Figura 12-3 e Figura 12-7)

Figura 12-7: Desmontar o veio

= Retirar cuidadosamente o anel de retencdo (18) com um ali-
cate de pressdo.

= Retirar a anilha de encosto (8) e o disco de suporte (10).

= Montar o atuador como descrito no capitulo "3.1.4 Monta-
gem dos atuadores rotativos".

12.2 Outras reparagoes

= Em caso de danos mais graves, é aconselhdvel mandar efe-
tuar uma reparagdo na PFEIFFER.

12.3 Enviar aparelhos para a PFEIFFER
Os atuadores defeituosos podem ser enviados para a PFEIFFER
para reparagdo.

Proceder da seguinte forma para enviar aparelhos ou processar
devolucdes:

= Incluir as seguintes informagdes nas devolugdes:
— Tipo de atuador
— Tamanho
— Nomero de molas
— Posicéio de seguranca
— Alimentacdo de ar
— Nomero de acionamentos (ano, més, semana ou dia)
— Consola VDI/VDE

Q Sugestdo

A PFEIFFER recomenda que se documentem as informagées ne-
cessdrias sobre a contaminacéo no formuldrio FM 8.7-6 "Decla-
ragdo de contaminacdo das vdlvulas e componentes PFEIFFER".
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Eliminacdo

. .

13 Eliminar

= Para a eliminagdo, respeitar os regulamentos locais, nacio-
nais e internacionais.

= Nado deitar componentes velhos, lubrificantes e substéncias
perigosas juntamente no lixo doméstico.
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14 Certificados

As declaragdes de conformidade estéo disponiveis na pagina se-

guinte:

— Declaracdo de conformidade de acordo com a Diretiva CE
Méquinas 2006/42/CE, ver pégina 14-2.

— Declaracdo de conformidade de acordo com a Diretiva ATEX
2014/34/CE, ver pégina 14-2.

— Declaragéo de conformidade de acordo com a Diretiva Equi-
pamentos sob presséo 2014/68/CE (PED), ver pdgina 14-2.

Certificados
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Certificados

EG / UK KONFORMITATSERKIARUNG

BR 31 * Pneumatischer Schwenkantrieb

in Ubereinstimmung mit der
¢ Maschinenrichtlinie 2006/42/EG und U.K. Reg. S.I. 2008 Nr.1597 (in der gednderten Fassung)
e ATEX Richtlinie 2014/34/EU und U.K. Reg. S.I. 2016 Nr.1107 (in der gednderten Fassung)
° Druckgeriiierichtlinie 2014/68/EU (PeD) und U.K. Reg. S.1. 2016 Nr.1105 (in der gednderten Fassung)

¢ Maschinenrichtlinie 2006/42/EG (Art. 13) und U.K. Reg. S.l. 2008 Nr.1597 (in der geéinderten Fassung)

Erklérung fiir den Einbau einer llstindigen Maschine (Anhang I B)

Bezugnehmend auf die Maschinenrichtlinie 2006/42/EG (Art. 2 Punkt g) und U.K. Reg. Nr. S.1. 2008 Nr.1597 (in der geéinderten Fassung) (Teil 2 Punkt 6),
kénnen die nachfolgend aufgefihrten pneumatischen Stellantriebe als , unvollstindige Maschine” eingestuft werden. Wir erkldren hiermit, dass die
nachfolgend aufgefihrten Produkte den grundlegenden Gesundheits- und Sicherheitsanforderungen entsprechen.

Bevor die Stellantriebe in Betrieb genommen werden, muss die Maschine, in die diese Antriebe eingebaut werden, die Anforderungen der Richtlinie
2006/42/EG und der UK-Reg. S| 2008 Nr. 1597 (in der gednderten Fassung) erfiillen. Die grundlegenden Anforderungen werden in Ubereinstimmung
mit den folgenden Punkten der Maschinenrichtlinie und der britischen Verordnung angewendet:

1:1:3:7:1,8, 121, 1,82, 1.3.4, 1.8.7, 1,38, 1.3.8.1, }:4.1, 1421, 1:51; 162,158, 1.54, 157, 1.58; 16,1, 1.2, 173, .74

Beschreibung der Produkireihe:
Pneumatische Antriebe Version BR 31

e Typ: Doppeliwirkend DAP und einfachwirkend SRP

 AnfriebsgroBen: Von 00015 bis 10000 (Sondervarianten eingeschlossen)

o Seriennummer: Jeder Antrieb besitzt eine Seriennummer zur Riickverfolgbarkeit.

Beachten Sie die Anweisungen in der Bedienungs-, Montage- und Wartungsanleitung <EB31a> der oben beschriebenen Antriebe.

o ATEX Richtlinie 2014/34/EU und U.K. Reg. S.I. 2016 Nr.1107 (in der gecinderten Fassung)

Die pneumatischen Stellantriebe sind hergestellt und eingestuft nach der ATEX-Richtlinie 2014/34/EU und der U.K.-Reg. S.I. 2016 Nr. 1107 (in der
geéinderten Fassung), (siehe Antriebsetikett und Sicherheitshinweise); Bereichen mit wahrscheinlich explosiver Atmosphére ist Bestandteil der
Klassifizierung, angegeben auf dem Etikett und in Ubereinstimmung mit den betreffenden ATEX-Sicherheitsanweisungen.

Produktkennzeichnung Typ DAP / SRP:

Ausfihrung LLT2, LLT, ST Ausfihrung HT
Gruppe IIB (Gas) EECE®N12GExhIBTS...T5Gb X ECE@I2GExhIBTS...T3Gb X
Gruppe llIC (Staub) ~ #5C € @ 11 2 D Ex h IIIC T85 °C...T95 °C Db X ¥XCE® 11 2D Ex h IIC T85 °C...T165 °C Db X
Gruppe IIC (Gas) ECE@ N1 2GExhICTS...T5Gb X ECE®I12GExhICTS...T3Gb X
Gruppe llIC (Staub) ~ ¥SC € @ 11 2 D Ex h llIC T85 °C...T95 °C Db X YSCE® 1 2D Exh llIC T85 °C..T165 °C Db X
Die Konformitéit wurde auf der Grundlage der Anforderungen der nachstehend aufgefilhrten Normen oder normativen Dokumente nachgewiesen:
EN 1127-1:2019 EN 15714-3:2009
EN 80079-36:2016 EN 80079-37:2016
Datenblatt: ATX19AT-RP Benannte Stelle (EU): INERIS (0080)
Datenblatt: UKX21AT-RP Zugelassene Stelle (UK): EUROFINS E&E CML Limited (2503)

° Druckgeriiterichtlinie 2014/68/EU (PeD) und UK. Reg. S.I. 2016 Nr.1105 (in der gedinderten Fassung)

Die pneumatischen Antriebe sind nach den Kriterien des Artikels 1 / Anhang 1 Absatz 2. j) ii) ausgelegt und fiir die Verwendung mit ungefdhrlichen
Medien nach Gruppe 2 geeignet; deswegen werden sie nach Richtlinie 2014/68/EU und UK-Reg. S.I. 2016 Nr.1105 nicht als Druckgerdte eingestuft.

Kempen, 27. Oktober 2022 z' /. / %
Stefan 6zayka
Leiter Qualitétswesen / IMS-Beauftragter

PFEIFFER Chemie-Armaturenbau GmbH - Hooghe Weg 41 - 47906 Kempen - Germany HE 310-01_DE
Telefon: 02152 20050 - Telefox: 02152 1580 Ausgabe Okiober 2022
E-Mail: sales-pfeifferde@samsongroup.com - Infernet: www. pfeiffer-armaturen.com Seite 1 von 2
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Certificados

Tabelle 1: Gegenuiberstellung der Typbezeichnungen

Typbezeichnungen der Schwenkantriebe

Doppeltwirkende Antriebe Einfachwirkende Antriebe
o Bezsichnung 1yp Ty Bezsichnung(yp
AT 051U DAP 00015 AT 051U SRP 00015
AT 101U DAP 00030 AT 101U SRP 00030
AT 201U DAP 00060 AT 201U SRP 00060
AT 251U DAP 00100 AT 251U SRP 00100
AT 301U DAP 00150 AT 301U SRP 00150
AT 351U DAP 00220 AT 351U SRP 00220
AT 401U DAP 00300 AT 401U SRP 00300
AT 451U DAP 00450 AT 451U SRP 00450
AT 501U DAP 00600 AT 501U SRP 00600
AT 551U DAP 00900 AT 551U SRP 00900
AT 601U DAP 01200 AT 601U SRP 01200
AT 651U DAP 02000 AT 651U SRP 02000
AT 701U DAP 03000 AT 701U SRP 03000
AT 751U DAP 04000 AT 751U SRP 04000
AT 801U DAP 05000 AT 801U SRP 05000
AT 1000U DAP 10000 AT 1000U SRP 10000

Tabelle 2: Gegendiberstellung der Typbezeichnungen

Maximale Umgebungstemperatur und / oder maximale
Temperatur (oder Oberfléchentemperatur im Kontaktbereich mit Mot .Il.ega:?lt"’r:\d:zn(ears’h{r (Staub)
dem Stellantrieb) e Vi “
0ec T6 /185 °C
80 °C T5/7195°C
120 °C T4 /T135°C
150 °C T3/T165°C
PFEIFFER Chemie-Armaturenbau GmbH - Hooghe Weg 41 - 47906 Kempen HE 31a-01_DE
Telefon: 02152 2005-0 - Telefax: 02152 1580 Ausgabe Oklober 2022
E-Mail: salespfeiffer-de@samsongroup.com - Infernet: www.pfeifferarmaturen.com Seite 2 von 2
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Anexo

15 Anexo Atuador rotativo Rosca Bindrio de aperto
DAP / SRP em Nm
15.1 Bindrios de aperto, lubrificantes e 00060 e 18 20
=>
ferramentas 00100
o 00150 M10 34 => 36
15.1.1 Bindrios de aperto
00220
M12 60 => 64
i | Informacdo 00300
— Todos os bindrios de aperto sdo especificados em Nm. 00450
— Toleréncia do bindrio de aperto: +10%. 00600 M14 96 =>102
— Os bindrios de aperto baseiam-se num coeficiente de atrito de
0,12 com uma rosca lubrificada dos elementos de fixagéo (pa- 00900 M16 150 => 160
rafusos ou porcas).
Apés | iodos de funci to ou utilizacéio a fem- 01200
— Apés longos periodos de funcionamento ou utilizagdo a tem M20 290 == 310
peraturas superiores a 80°C, o bindrio de arranque pode ser 02000
ignificati te mais elevado.
significativamente mais elevado p— M4 235 -2 950
04000
M30 470 => 500
Tabela 15-1: Bindrios de aperto dos parafusos da tampa (13) 05000
Atuador rotativo R Bindrio de aperto JE200 M39 1000 => 1050
DAP / SRP osea em Nm
00015 M5 4=>5 Tabela 15-3: Bindrios de aperto das porcas (104) para
00030 limitador de curso adicional (102)
00060 Mé 7=>8 Atuador rotativo Rosca Bindrio de aperto
DAP / SRP em Nm
00100
00015
00150 Mé 8=>9
M8 18 => 20 00030
00220
00060
00300 M8 18 => 20
M10 34 => 36 00100
00450
00150 M10 34 =>36
00600
M12 60 => 64 00220
00900 M12 60 => 64
00300
01200 M14 96 => 102
00450
02000 M16 150 => 160 M14 96 => 102
00600
03000 M14 96 => 102
00200 M16 80 => 86
04000
01200
05000 M16 150 => 160 M20 160 => 170
02000
10000
03000 M24 270 => 290
04000
Tabela 15-2: Bindrios de aperto das porcas (4) dos parafusos M30 540 => 570
de ajuste (2) 05000
. . . 10000 M39 1000 => 1050
Atuador rotativo R Bindrio de aperto
DAP / SRP osea em Nm
00015
Mé 8=>9
00030
EB 31a_PT 15-1

Edicdo de dezembro de 2022
Sujeito a dlteragdes técnicas



Anexo

Tabela 15-4: Bindrios de aperto na ligagdo de pressdo Tabela 15-6: Bindrios de aperto na ligagdo de acessérios
(NAMUR)
Atuador rofati- Ligacdo d Bindrio de

Atuador rotativo Bindrio de aperto vo e Rosca aperto

DAP / SRP Rosca em Nm DAP / SRP acessorios em Nm
00015 00015
00030 00030

00060 00060 AAT M5 4=>5
00100 00100
00150 00150
00220 M5 4=>5 00220
00300 00300

AA2 M5 4=>5
00450 00450
00600 00600
00900 00900
01200 01200
02000 02000

AA4 M5 4=>5
03000 03000
04000 Mé 8=>9 04000
05000 05000

10000 10000 AAS5 Mé 8=>9

Tabela 15-5: Bindrios de aperto na ligagéo ISO

Atuador rofati- DIN ISO Bindrio de 15.1.2 Lubrificante
vo Ligacdo Rosca aperto d 5o lubrificad tabri fondi
DAP / SRP igag em Nm Os atuadores sdo lubrificados na fébrica para um funcionamen-
to normal durante toda a sua vida Gtil. A massa lubrificante pa-
00015 FO4 M5 5=>6 dréio esté aprovada para a gama de temperaturas de -40°C
00030 (-40°F) a +80°C (+176°F). Séo necessdrias massas lubrificantes
FO5 Mé 10=>11 especiais para temperaturas baixas (SLT) e altas (HT). Contactar
00060 a PFEIFFER.
00100 Massas lubrificantes recomendadas para atuadores rotativos pa-
00150 F07 M8 23=>25 ra utilizac@o em condicdes normais:
00220 Tabela 15-7: Recomendacdo de massa lubrificante
F10 M10 48 => 52
00300 Fabricante Massa lubrificante
00450 Tennex TS 2066/2
F12 M12 82 =>86
00600
00900
F14 M16 200 => 210
01200 15.1.3 Ferramentas
02000 - ‘o
Séio necessdrias ferramentas adequadas para trabalhar no atua-
03000 F16 M20 390 => 410 dor. Ferramentas inadequadas podem causar danos no atuador.
04000
05000 F25 M16 200 => 210
10000 F30 M20 390 => 410
15-2 EB 31a_PT
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Anexo

SW1

SW3

Figura 15-1:  Dimensdes da ferramenta

Versé&o do atuador a partir de 2000

SW3™ Versdo do atuador a partir de 2010

Versdo do atuador a partir de 2006

Tabela 15-8: Dimensdes da ferramenta

15.2 Pegas sobresselentes e de desgaste

e orirarative d o | awa | g | aon ;"A PFEIFFER recomer]do pacote: de pecas “sobrejsse|entes para a
DAP/SRP colocagdo em funcionamento" e para o "funcionamento duran-
n
00015 14 | 10 | 10 8 3 fe 2 anos”.
Os capitulos seguintes 15.2.1 a 15.2.6 listam as pegas sobresse-
00030 16 10 10 10 3 lentes recomendadas para os atuadores padréo, de alta tempe-
00060 22 13 13 10 4 ratura e de baixa temperatura BR 31a.
00100 25 13 13 10 4 Os respetivos pacote,:s de”pecos de desgaste também podem ser
encontrados no capitulo “15.2.7 Pacotes de pecas de desgaste
00150 26 17 17 13 5 para atuadores rotativos DAP/SRP 00015 a 10000”.
00220 36 19 19 13 6
00300 38 19 19 17 6
00450 45 22 22 17 6
00600 48 22 22 19 6
00900 52 24 24 19 8
01200 58 30 30 22 10
02000 68 30 30 24 10
03000 80 36 36 22 12
04000 85 46 46 24 17
05000 90 46 46 24 17
10000 102 24 60 Inbus 14 24
EB 31a_PT 15-3
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Anexo

15.2.1 Pegas sobresselentes para o atuador rotativo DAP/SRP 00015 (éngulo de rotacdo de 0° a 90°)

22

15

14

17 16

19

30 7
Figura 15-2: Desenho em corte do atuador rotativo DAP/SRP 00015

24 19a 2

o]

i
4

-

i

”

If 17a
7 29

4

20 28 2

4

3 11 6 21 18 10 8

17¢

17b

26

Tabela 15-9: Pecas sobresselentes recomendadas para o atuador rotativo DAP/SRP 000135.

Pos. Quantidade DescricGo Material
1 1 Cames Aco inoxidavel
2 2 Parafuso de ajuste Ago inoxidével
8 2 Anilha Aco inoxidavel
4 2 Contraporca Ago inoxidével
S 2 Mordentes de guia do pistdio PA46
6" 1 Casquilho do veio PA46
70 1 Casquilho do veio PA46
8 2 Anilha de encosto PA46
9123 2 Tampéio do canal de ar Silicone
10 1 Disco de suporte Ago inoxidével
11 123 2 Vedante M-NBR
12 2 Colar de apoio PA66+GF
13 8 Parafuso da tampa Ao inoxidével
14 123 2 Vedante da tampa M-NBR
15 W 2 Cinta de guia do pistdo POM
16123 2 Vedante do pistdo M-NBR
17a4 2aé Mola Liga de ago para molas revestida a epéxi Si Cr
17b4 Mola
17¢4 Mola
18 1 Anel de retencdo Aco mola, ENP
19 1 Anel de escala PA66+GF(+CB)
19a 1 Indicador de posigéio PA66+GF+CB
19b 1 Adaptador do veio Liga de aluminio extrudido anodizado
19¢ 2 Parafuso sem cabeca para adaptador de veio Ago inoxidével
20 123 1 Vedagdo do veio M-NBR
21 123 1 Vedagdo do veio M-NBR
22 2 Tampa Liga de aluminio fundido sob presséio anodizado e revestido
24 1 Parafuso PA66+GF+CB
25 2 Pistdio Liga de aluminio fundido sob pressdio anodizado
26 1 Placa de identificacdio Poliéster prateado
27 1 Placa Poliéster
28 1 Centragem Liga de aluminio extrudido anodizado
29 1 Corpo Liga de aluminio extrudido revestido
30 1 Veio Aco, ENP
" Incluido no pacote de desgaste (STD) 2 Incluido no conjunto de alta temperatura (HT) 3 Incluido no conjunto de baixa temperatura (SLT)
4 por lado
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Anexo

15.2.2 Pecas sobresselentes para o atuador rotativo DAP/SRP 00030 (éingulo de rotacdio de 0° a 90°)

14 15 19 24 19a 2 4 3 11 6 21 18 10 8 1

—

N
N

22 17 16 30 7 20 28

Figura 15-3: Desenho em corte do atuador rotativo DAP/SRP 00030

26 13 12 25 5 9

Tabela 15-10: Pecas sobresselentes recomendadas para o atuador rotativo DAP/SRP 00030

Pos. Quantidade Descricdo Material
1 1 Cames Aco inoxidavel
2 2 Parafuso de ajuste Ao inoxidével
3 2 Anilha Aco inoxidavel
4 2 Contraporca Ao inoxidével
51 2 Mordentes de guia do pistdio PA46
6" 1 Casquilho do veio PA46
7 1 Casquilho do veio PA46
8" 2 Anilha de encosto PA46
9123 2 Tampéio do canal de ar Silicone
10 1 Disco de suporte Ago inoxiddvel
11 123 2 Vedante M-NBR
12 2 Colar de apoio PA66+GF
13 8 Parafuso da tampa Ago inoxidével
14 123 2 Vedante da tampa M-NBR
I3 mA 2 Cinta de guia do pistdo POM
16123 2 Vedante do pistéo M-NBR
17 4 206 Conjunto de molas Liga de ago para molas revestida a epéxi Si Cr
18 1 Anel de retencdo Aco mola, ENP
19 1 Anel de escala PA66+GF(+CB)
19a 1 Indicador de posigéio PA66+GF+CB
20 123 1 Vedacéio do veio M-NBR
21 123 1 Vedacéio do veio M-NBR
22 2 Tampa Liga de aluminio fundido sob presséio anodizado e revestido
24 1 Parafuso PA66+GF+CB
25 2 Pistdio Liga de aluminio fundido sob presséio anodizado
26 1 Placa de identificagdio Poliéster prateado
27 1 Placa Poliéster
28 1 Centragem Liga de aluminio extrudido anodizado
29 1 Corpo Liga de aluminio extrudido revestido
30 1 Veio Aco, ENP
" Incluido no pacote de desgaste (STD) 2 Incluido no conjunto de alta temperatura (HT) 3 Incluido no conjunto de baixa temperatura (SLT)
4 por lado
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Anexo

15.2.3 Pecas sobresselentes para o atuador rotativo DAP/SRP 00060 a 02000 (éngulo de
rotacdo de 0° a 90°)

15 1 8 6 21 24

19a 19 2 4 11 19b 19¢ 18 10

22 14 17 16 30 7 20 28 27 29 26
Figura 15-4: Desenho em corte do atuador rotativo DAP/SRP 00060 a 02000

Tabela 15-11: Pecas sobresselentes recomendadas para o atuador rotativo DAP/SRP 00060 a 02000

Pos. Quantidade Descricdo Material
1 1 Cames Aco inoxiddvel
2 2 Parafuso de ajuste Ao inoxidével
3 2 Anilha Aco inoxidavel
4 2 Contraporca Aco inoxidével
S 2 Mordentes de guia do pistdio PA46
6" 1 Casquilho do veio PA46
7N 1 Casquilho do veio PA46
8 2 Anilha de encosto PA46
9123 2 Tampédio do canal de ar Silicone
10 1 Disco de suporte Ao inoxidével
11 123 2 Vedante M-NBR
12 2 Colar de apoio PA66+GF
13 8 Parafuso da tampa Ao inoxidével
14123 2 Vedante da tampa M-NBR
1512 2 Cinta de guia do pistdo POM
16123 2 Vedante do pistdo M-NBR
17 5012 Cartucho de molas de compressdo Liga de ago para molas revestida a epéxi Si Cr
18 1 Anel de retencdio Aco mola, ENP
19 1 Anel de escala PA66+GF(+CB)
19a 1 Indicador de posigéo PA66+GF+CB
19b 1 Adaptador do veio Liga de aluminio extrudido anodizado
19¢ 2 Parafuso sem cabega para adaptador de veio Aco inoxidével
20 123 1 Vedagdo do veio M-NBR
21 123 1 Vedacéio do veio M-NBR
22 2 Tampa Liga de aluminio fundido sob pressdo anodizado e revestido
24 1 Parafuso PA66+GF+CB
25 2 Pistdio Liga de aluminio fundido sob pressdo anodizado
26 1 Placa de identificagdio Poliéster prateado
27 1 Placa Poliéster
28 1 Centragem Liga de aluminio extrudido anodizado
29 1 Corpo Liga de aluminio extrudido revestido
30 1 Veio Aco, ENP

" Incluido no pacote de desgaste (STD) 2 Incluido no conjunto de alta temperatura (HT) 2 Incluido no conjunto de baixa temperatura (SLT)
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Anexo

15.2.4 Pecas sobresselentes para o atuador rotativo DAP/SRP 03000 a 04000 (éngulo de
rotacdo de 0° a 90°)

RERN

22 14 17 16
Figura 15-5: Desenho em corte do atuador rotativo DAP/SRP 03000 a 04000

6 21 24 19a 19

28 5 20 7 29

11 19c 19 18 10 8

Iy

26

Tabela 15-12: Pecas sobresselentes recomendadas para o atuador rotativo DAP/SRP 03000 a 04000

Pos. Quantidade Descrigdo Material
1 1 Cames Aco carbono, revestido a zinco
2 2 Parafuso de ajuste Ao inoxiddvel
3 2 Anilha Aco inoxidavel
4 2 Contraporca Ao inoxidével
B 2 Mordentes de guia do pistdio PA46
6" 1 Casquilho do veio PA46
7N 1 Casquilho do veio PA46
8" 2 Anilha de encosto PA46
9123 2 Tampéio do canal de ar Silicone
10 1 Disco de suporte Ago inoxidével
11 123 2 Vedante M-NBR
12 2 Colar de apoio PA66+GF
13 8 Parafuso da tampa Ao inoxidével
14123 2 Vedante da tampa M-NBR
1512 2 Cinta de guia do pistdo POM
16123 2 Vedante do pistdo M-NBR
17 5012 Cartucho de molas de compressdo Liga de ago para molas revestida a epéxi Si Cr
18 1 Anel de retencdo Aco mola, ENP
19 1 Anel de escala PA66+GF(+CB)
19a 1 Indicador de posigdo PA66+GF+CB
19b 1 Adaptador do veio Liga de aluminio extrudido anodizado
19¢ 1 Parafuso sem cabega para adaptador de veio Ago inoxidével
20 123 1 Vedacdio do veio M-NBR
21 123 1 Vedacéio do veio M-NBR
22 2 Tampa Liga de aluminio fundido sob presséio anodizado e revestido
24 1 Parafuso PA66+GF+CB
25 2 Pistdio Liga de aluminio fundido sob presséo anodizado
26 1 Placa de identificagéo Poliéster prateado
27 1 Placa Poliéster
28 1 Centragem Liga de aluminio extrudido anodizado
29 1 Corpo Liga de aluminio extrudido revestido
30 1 Veio Aco, ENP

" Incluido no pacote de desgaste (STD) 2 Incluido no conjunto de alta temperatura (HT) 2 Incluido no conjunto de baixa temperatura (SLT)
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Anexo

15.2.5 Pegas sobresselentes para o atuador rotativo DAP/SRP 05000 (édngulo de rotacdo de 0° a 90°)

15 6 21 24 19a 19 1 8 10 18 19 19b 11 3 4 2
G
22 14 17 5 20 7 28 26 29 13 30 12 25 9
Figura 15-6: Desenho em corte do atuador rotativo DAP/SRP 05000
Tabela 15-13: Pecas sobresselentes recomendadas para o atuador rotativo DAP/SRP 05000
Pos. Quantidade Descricdo Material
1 1 Cames Aco carbono, revestido a zinco
2 2 Parafuso de ajuste Ago inoxidével
8 2 Anilha Aco inoxiddvel
4 2 Contraporca Ago inoxidével
S 2 Mordentes de guia do pistdio PA46
6 1 Casquilho do veio Polimero de alta qualidade
7 1 Casquilho do veio Polimero de alta qualidade
8" 2 Anilha de encosto PA46
Q23| 2 Tampéio do canal de ar Silicone
10 1 Disco de suporte Ago inoxidével
11 123 2 Vedante M-NBR
12 2 Colar de apoio PA66+GF
13 16 Parafuso da tampa Ago inoxidével
14 123 2 Vedante da tampa M-NBR
1512 2 Cinta de guia do pistdo POM
16123 2 Vedante do pistdo M-NBR
17 5a12 Cartucho de molas de compressdo Liga de ago para molas revestida a epéxi Si Cr
18 1 Anel de retencdo Aco mola, ENP
19 1 Anel de escala PA66+GF(+CB)
19a 1 Indicador de posicéio PA66+GF+CB
19b 1 Adaptador do veio Liga de aluminio extrudido anodizado
19¢ 1 Parafuso sem cabega para adaptador de veio Ao inoxidével
20 123 1 Vedacéo do veio M-NBR
21 123 1 Vedagdo do veio M-NBR
22 2 Tampa Liga de aluminio fundido sob presséo anodizado e revestido
24 1 Parafuso PA66+GF+CB
25 2 Pistdio Liga de aluminio fundido sob pressédo anodizado
26 1 Placa de identificagdio Poliéster prateado
27 1 Placa Poliéster
28 1 Centragem Liga de aluminio extrudido anodizado
29 1 Corpo Liga de aluminio extrudido revestido
30 1 Veio Aco, ENP

" Incluido no pacote de desgaste (STD) 2 Incluido no conjunto de alta temperatura (HT) 3 Incluido no conjunto de baixa temperatura (SLT)
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15.2.6 Pecas sobresselentes para o atuador rotativo DAP/SRP 10000 (éingulo de rotacdio de 0° a 90°)

17 15 6 21 24 19a 19 2 4 3 11 1 19c 19b 10 18 8
22 16 14 20 7 28 13a 13 26 29
Figura 15-7: Desenho em corte do atuador rotativo DAP/SRP 10000
Tabela 15-14: Pecas sobresselentes recomendadas para o atuador rotativo DAP/SRP 10000
Pos. Quantidade Descricdo Material
1 1 Cames Aco carbono, revestido a zinco
2 2 Parafuso de ajuste Aco inoxidavel
3 2 Anilha Aco inoxidavel
4 2 Contraporca Ago inoxidavel
B 2 Mordentes de guia do pistdio PA46
61 1 Casquilho do veio Polimero de alta qualidade
7 1 Casquilho do veio Polimero de alta qualidade
8" 2 Anilha de encosto PA46
9123 2 Tampéio do canal de ar Silicone
10 1 Disco de suporte Ago inoxidével
11 123 2 Vedante M-NBR
12 2 Colar de apoio PA66+GF
13 16 Parafuso da tampa Ago inoxidével
14 123 2 Vedante da tampa M-NBR
1512 2 Cinta de guia do pistdo POM
16123 2 Vedante do pistdo M-NBR
17 5a12 Cartucho de molas de compressdo Liga de ago para molas revestida a epéxi Si Cr
18 1 Anel de retencéo Aco mola, ENP
19 1 Anel de escala PA66+GF(+CB)
19a 1 Indicador de posigéio PA66+GF+CB
19b 1 Adaptador do veio Liga de aluminio extrudido anodizado
19¢ 1 Parafuso sem cabega para adaptador de veio Ao inoxidével
20 123 1 Vedacéio do veio M-NBR
21 123 1 Vedagcdo do veio M-NBR
22 2 Tampa Liga de aluminio fundido sob presséo anodizado e revestido
24 1 Parafuso PA66+GF+CB
25 2 Pistdio Liga de aluminio fundido sob presséo anodizado
26 1 Placa de identificagdio Poliéster prateado
27 1 Placa Poliéster
28 1 Centragem Liga de aluminio extrudido anodizado
29 1 Corpo Liga de aluminio extrudido revestido
30 1 Veio Aco, ENP

" Incluido no pacote de desgaste (STD) 2 Incluido no conjunto de alta temperatura (HT) 3 Incluido no conjunto de baixa temperatura (SLT)
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Anexo

15.2.7 Pacotes de pecas de desgaste para atuadores rotativos DAP/SRP 00015 a 10000

Tabela 15-15: Pacotes de pecas de desgaste

Atuador rotativo Pacotes de pecas de desgaste
DAP/ SRP Standard (STD) Alta temperatura (HT) Baixa temperatura (SLT)
00015 43718v 45444v 48021v
00030 43719v 45445v 48022v
00060 43720v 45435v 48023v
00100 43721v 45436v 48024v
00150 43722v 45437v 48025v
00220 43728v 45438y 48026v
00300 43724v 45181v 48027v
00450 43725v 45439 48028v
00600 43726v 45440v 4802%v
00900 43356v 45441v 48030v
01200 43727v 44166v 48031v
02000 43728v 45442y 48032v
03000 43729 44181v 48033v
04000 48020v 49462v 48034v
05000 43730v 45443v 48035v
10000 43731v 45859v 48036v

15.2.8 Molas Edicdo 2010

Tabela 15-16: Molas

Molas Edicdo 2010
Médulo: Verde ou cor natural

Molas apenas para DAP/SRP
00015

Figura 15-8: Mola DAP/SRP

verde

preto

Figura 15-9:  Mola DAP/SRP 00015

15.3 Servico

O Servigo Pés-Venda da PFEIFFER pode ser contactado para
prestar apoio nos trabalhos de manutenc@o e reparacéio e em

caso de anomalias ou defeitos.

E-mail

O Servigo Pés-Venda pode ser contactado através do enderego
de e-mail "sales-pfeiffer-de@samsongroup.com".

Informagdes necessdrias

Em caso de dividas e para o diagnéstico de avarias, fornecer as

seguintes informagdes:

Tipo de atuador

Tamanho

Nomero de molas

Alimentacéo de ar

Mais informacoes

Posicdio de seguranca

NUmero de acionamentos (ano, més, semana ou dia)

Pode obter as <folhas de dados> mencionadas e outras informa-
¢Bes, também em inglés, no seguinte endereco:

PFEIFFER Chemie-Armaturenbau GmbH

Hooghe Weg 41

e 47906 Kempen

Telefone: 02152 / 2005-0 o Telefax 02152 / 1580
E-mail: sales-pfeiffer-de@samsongroup.com
Internet: www.pfeiffer-armaturen.com
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